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Allgemeines

Diese Torsteuerung ist ein hochwertiges Qualitatsprodukt mit folgenden Leistungsmerkmalen:
* Positionierung des Tores auf und zwischen dessen Endlagen (Auf-, Zu- und Zwischenpositionen)
» Auswertung von Sicherheitssensoren am Tor (z. B. SchlieBkanteniiberwachung, Einzugssicherung, u. a.)
* Auswertung von Zusatzsicherheiten am Tor (z. B. Lichtschranken, Lichtgitter, u. 8.)
* Auswertung von Befehlsgebern am Tor (z. B. Zugschalter, Funk, Induktionsschleifen, u. a.)
* Auswertung von NOT-HALT-Befehlsgebern
» Versorgung von Sensoren und Befehlsgebern mit abgesicherter 24 V Sicherheitskleinspannung
» Versorgung von Fremdgeraten mit 230 V
* Ansteuerung von applikationsspezifischen Ausgéngen (z. B. Relais fiir Torpositionsmeldungen)
* Erzeugung und Ausgabe von Diagnosemeldungen
* Einstellung von applikationsspezifischen Parametern in verschiedenen Zugangsebenen flir unterschiedliche Benutzergruppen

» Steckmodul Funkfernsteuerung

Den "Stand" entnehmen Sie bitte auf dem Typenschild nach folgendem Symbol: ¢
Beachten Sie bitte bei der Installation sowie bei der Einstellung des Gerates die vorliegende Montage- und Betriebsanleitung.

Erklarung Piktogramme

VORSICHT VORSICHT kennzeichnet eine Gefahr, die zu Verletzungen flihren kann,
wenn sie nicht vermieden wird.

ACHTUNG ACHTUNG kennzeichnet MaBnahmen zur Vermeidung von Sachscha-
den.

L Bezeichnet Anwendungstipps und andere nitzliche Informationen.

1

Gewahrleistung

Bauliche Verdnderungen und unsachgemaBe Installationen entgegen dieser Anleitung und unseren sonstigen Hinweisen kbnnen
zu ernsthaften Verletzungen von Korper und Gesundheit der Benutzer, z. B. Quetschungen, fihren, sodass bauliche Veranderun-
gen nur nach Absprache mit uns und unserer Zustimmung erfolgen dirfen und unsere Hinweise, insbesondere in der vorliegenden
Montage- und Betriebsanleitung, unbedingt zu beachten sind.

Eine Weiterverarbeitung der Produkte entgegen deren bestimmungsgemaBen Verwendung ist nicht zulassig.
Endproduktehersteller und Installateur haben darauf zu achten, dass bei Verwendung unserer Produkte alle, insbesondere hin-
sichtlich Herstellung des Endproduktes, Installation und Kundenberatung, erforderlichen gesetzlichen und behordlichen Vorschrif-
ten, insbesondere die einschlagigen aktuellen EMV-Vorschriften, beachtet und eingehalten werden.
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Sicherheitshinweise

Die folgenden Sicherheitshinweise und Warnungen dienen zur Abwendung von Gefahren sowie zur Vermeidung von Personen-
und Sachschaden. Es ist wichtig diesen Anweisungen Folge zu leisten.

Allgemeine Hinweise

+ Die Sicherheitshinweise der EN 12453, EN 12445, EN 12978, VDE 0100, EN 50110, EN 60204, EN
50178, EN 60335 und ASR A1.7 sowie die Brand- und Unfallverhiitungsvorschriften sind zu beachten.

* Arbeiten und sonstige Tatigkeiten, einschlieBlich Wartungs- und Reinigungsarbeiten, an Elektroinstalla-
tionen und der lbrigen Anlage selbst, dirfen nur von Fachpersonal, insbesondere Elektro-Fachperso-
nal durchgefiihrt werden.

* Die in den technischen Daten angegebenen Grenzwerte dirfen nicht Gberschritten werden.

* Die in dieser Anleitung dargestellten Abbildungen dienen zur Veranschaulichung der Bedienung des
Produktes. Daher konnen die Abbildungen von der tatsachlichen Anzeige am Produkt abweichen.

é VORSICHT
» Beim Betrieb elektrischer oder elektronischer Anlagen und Gerate stehen bestimmte
Bauteile unter gefahrlicher elektrischer Spannung. Bei unqualifiziertem Eingreifen oder
Nichtbeachtung der Warnhinweise konnen Korperverletzungen oder Sachschiden ent-
stehen.

* Bei Fahrten des Tores im Totmann-Betrieb ist sicher zu stellen, dass der Torbereich von
dem Bediener eingesehen werden kann, da in dieser Betriebsart Sicherheitseinrichtun-
gen wie Schaltleiste und Lichtschranke nicht wirksam sind.

+ Ein Betreiben der Steuerung in gedffnetem Zustand ist nicht erlaubt.

ACHTUNG

* Das Einschalten bzw. Betreiben einer betauten Steuerung ist nicht zuldassig. Es kann zur
Zerstorung der Steuerung fiihren.

Hinweise zum Betrieb
» Kinder nicht mit fest montierten Regel- oder Steuereinrichtungen spielen lassen.
* Fernsteuerungen auBerhalb der Reichweite von Kindern halten.
* Anlagen missen regelmaBig durch Fachpersonal auf Verschlei3 und Beschadigung dberpraft werden.
» Das Betreiben einer beschadigten Steuerung ist verboten.

» Zur Vermeidung von Beschadigungen der Bedienelemente ist eine Betatigung mit spitzen Gegenstan-
den zu vermeiden. Die Bedienelemente sind grundsatzlich nur fur Fingerbetatigung vorgesehen.

« Anlagen nicht betreiben, wenn sich Personen oder Gegenstande im Gefahrenbereich befinden.

A VORSICHT

* Wenn die Anschlussleitung dieses Geraites beschadigt wird, muss sie durch den Herstel-
ler oder seinen Kundendienst oder eine ahnlich qualifizierte Person ersetzt werden, um
Gefahrdungen zu vermeiden.

Hinweise zum elektrischen Anschluss und zur Montage
» Alle geltenden Normen und Vorschriften flr die Elektroinstallation sind zu befolgen.

» Schalten Sie vor dem Einbau und Anschluss von Zubehdr und Erweiterungen die Anlage spannungsfrei
und sichern Sie sie entsprechend den Sicherheitsvorschriften gegen unbefugtes Wiedereinschalten.



» Esdirfen nur Ersatzteile, Werkzeuge und Zusatzeinrichtungen verwendet werden, die vom Hersteller
freigegeben sind. Durch nicht freigegebene Fremdprodukte oder Verdnderungen der Anlage und des
Zubehors gefahrden Sie lhre und die Sicherheit Dritter, sodass die Verwendung von nicht freigegebe-
nen Fremdprodukten oder nicht mit uns abgestimmten und nicht durch uns freigegebene Veranderun-
gen unzulassig sind. Fur hierdurch entstandene Schaden tibernehmen wir keine Haftung.

* Vor dem erstmaligen Zuschalten der Steuerungsversorgung ist sicher zu stellen, dass die Auswertekar-
ten (Steckmodule) in der korrekten Position stecken. Bei versetztem oder verdrehtem Stecken der Kar-
ten kann es zu Schaden an der Steuerung kommen.

» Ein Betreiben der Steuerung bei demontiertem CEE-Stecker ist nur zulassig, wenn die Netzversorgung
Uber einen entsprechenden Schalter allpolig von der Steuerung getrennt werden kann. Der Netz-
stecker oder der ersatzweise eingesetzte Schalter muss leicht zuganglich sein.

é VORSICHT

 Werden die potentialfreien Kontakte der Relaisausgange oder sonstige Klemmstellen
fremdgespeist, d.h. mit einer gefahrlichen Spannung betrieben, die nach dem Ausschal-
ten der Steuerung, bzw. bei gezogenem Netzstecker noch anstehen kann, so muss ein
entsprechender Warnaufkleber deutlich sichtbar auf dem Steuerungsgehiuse aufge-
bracht werden. (,,ACHTUNG! Vor dem Zugang zu den Anschlussklemmen miissen alle
Netzstromkreise abgeschaltet sein.*)

Hinweise zur Inbetriebnahme

* Die Einstellung der Parameter, Endlagen, Bricken und anderer Bedienelemente darf nur von unterwie-
senem Personal durchgeflihrt werden.

é VORSICHT

* Die Einstellung der Parameter, Endlagen und die Funktion der Sicherheitseinrichtungen
miissen von Fachpersonal liberpriift werden.
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BestimmungsgemaiaBe Verwendung

Die Steuerung in der vorliegenden Anleitung ist ausschlieBlich im Innenbereich fiir die Steuerung von Rolltoren, Hubtoren, Sektio-
naltoren, Folientoren oder indirekt betriebenen Toranlagen bestimmt.

Dieser Steuerungstyp darf nicht im explosionsgefahrdeten Bereich eingesetzt werden.

Die Netzanschlussleitung und ggfs. andere angeschlossene Leitungen sind nicht zum Transportieren der Steuerung geeignet.
Transportieren Sie die Steuerung daher immer am Gehause.

Andere Anwendungen, Einsatze und Anderungen sind aus Sicherheitsgriinden zum Schutz fiir Benutzer und Dritte nicht zul3ssig,
da sie die Sicherheit der Anlage beeintrachtigen kdnnen und damit die Gefahr von Personen- und Sachschaden besteht. Eine Haf-
tung des Herstellers fiir hierdurch verursachte Schaden besteht in diesen Fallen nicht.

Flr den Betrieb der Anlage oder Instandsetzung sind die Angaben dieser Anleitung zu beachten. Bei unsachgemaBem Handeln
haftet der Hersteller nicht fiir dadurch verursachte Schaden.

Produktiibersicht und Abmessungen

Alle Abmessungen in mm.
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Montage

Montieren Sie die Steuerung so, dass die Bedienelemente gut erreichbar sind.

VAN

VORSICHT

Vor der Montage ist die Steuerung auf eventuelle Transport- oder sonstige Beschadi-
gungen zu iiberpriifen. Beschiadigungen im Innenbereich der Steuerung konnen unter
Umstidnden zu erheblichen Folgeschaden an der Steuerung bis hin zur Gesundheitsge-
fahrdung fiir den Anwender fiihren.

Das Beriihren der Elektronikteile, besonders der Teile des Prozessorkreises, ist verbo-
ten. Elektronische Bauteile konnen durch elektrostatische Entladung geschadigt oder
zerstort werden.

Vor Offnen des Geh#dusedeckels ist sicher zu stellen, dass keine Bohrspine, die auf dem
Deckel liegen konnen, ins Gehaduse fallen.

Es ist sicher zu stellen, dass die Steuerung verspannungsfrei montiert wird.

Nicht benutzte Kabeleinfiihrungen miissen durch geeignete MaBnahmen geschlossen
werden, um die Schutzart des Gehiduses zu gewihrleisten.

Die Kabeleinfiihrungen diirfen keiner mech. Belastung, insbesondere Zugbelastungen,
ausgesetzt werden.

Der CEE-Stecker (falls vorhanden) muss von der Steuerung aus gut sichtbar und zugang-
lich sein.

Montage der Befestigungslaschen
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Montage an der Wand
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Handhabung des Deckels bei der Installation

/)

V.

@]

0|




Elektrischer Anschluss

A VORSICHT

Der Elektrische Anschluss darf nur von einer Elektrofachkraft vorgenommen werden! Be-
achten Sie die Angaben zur verwendeten Steuerung und die geltenden EN-Normen! Bei al-
len Anschlussarbeiten muss die Toranlage durch Abschalten der Versorgungsspannung si-
cher vom Netz getrennt werden! Beachten Sie die technischen Daten des Antriebes. Die in
den technischen Daten angegebenen Grenzwerte diirfen nicht iiberschritten werden. Ins-
besondere die bauseitige Absicherung der Toranlage ist entsprechend den technischen
Daten vorzunehmen!
Beim Verlegen des Schutzleiters ist darauf zu achten, dass durch ungewolltes Herauszie-
hen der Leitung der Kontakt des Schutzleiters zuletzt unterbrochen wird.
Vor erstmaligem Einschalten der Steuerung ist nach Komplettierung der Verdrahtung zu
priifen, ob alle Motoranschliisse steuerungs- und motorseitig festgezogen sind. Lose Mo-
toranschliisse fiihren in der Regel zur Schadigung der Steuerung. Alle Eingange sind gal-
vanisch gegeniiber der Netzversorgung durch eine verstarkte Isolierung getrennt.
Es diirfen nur Antriebe und zugehorige Anschlussleitungen mit verstarkter bzw. doppelter
Isolierung zu dem Steuerkreis gemadB EN 60335 verwendet werden.

ACHTUNG

Besonders bei schnell laufenden Folientoren kann es zu sehr hohen elektrostatischen Auf-
ladungen kommen. Deshalb sind geeignete GegenmaBnahmen zu treffen um elektrostati-
sche Aufladung zu verhindern.

Zum Anschluss des Antriebes an die Steuerung verwenden Sie nur original vom Hersteller freigegebene Steuer- und Motorleitun-
gen. Achten Sie darauf, dass beim Ausbrechen der Vorpragungen fiir zusatzlich benétigte Verschraubungen keine Bauteile auf
den Platinen beschadigt werden.

Flihren Sie die Leitungen durch die dafiir vorgesehenen Kabelverschraubungen und ziehen Sie anschlieBend die Verschraubung
fest an um die Schutzart zu gewahrleisten.

Bedienelemente

Taste ®

Durch Driicken der Taste AUF 6ffnet das Tor. Bei Erreichen der Endlage AUF oder Ansprechen einer Sicherheitsfunktion stoppt
das Tor automatisch. Wird die Taste AUF gedrtckt wahrend sich das Tor schlieBt, stoppt die Torbewegung, und fahrt nach einer
kurzen Verzdgerungszeit in die Endlage AUF. In Betriebsart Totmann erfolgt eine Torbewegung nur solange eine Fahrtaste ge-
drackt wird.

Taste ©

Durch Driicken der Taste STOPP wird das Tor gestoppt. Des Weiteren kann ein Fehler durch langes Driicken quittiert und zuriick-
gesetzt werden, wenn der Fehler nicht mehr vorhanden ist.

Taste O

Durch Driicken der Taste ZU schlieBt das Tor. Bei Erreichen der Endlage ZU stoppt das Tor automatisch. Wenn wahrend der ZU-
Fahrt die Schaltleiste oder Lichtschranke anspricht stoppt das Tor und fahrt anschlieBend in die Endlage AUF. Wird die Taste ZU
gedrlckt wahrend sich das Tor 6ffnet, so stoppt das Tor. In Betriebsart Totmann erfolgt eine Torbewegung nur solange eine Fahr-
taste gedruckt wird.

Dreh-Driick-Taster (DDT) ®

Mit dem DDT lassen sich verschiedene Bedienbefehle vom Benutzer eingeben:

(T) = kurzes Driicken des Tasters

(TT) = langes Driicken des Tasters

(R) = langsames Rechtsdrehen

AR
v,

(RR) = schnelles Rechtsdrehen

(L) = langsames Linksdrehen

(LL) = schnelles Linksdrehen

Die Bedienbefehle tiber den DDT dienen zur Parametrierung bzw. zur Abfrage von Diagnose-Informationen.

NOT-HALT-Taster (optional)

Durch Driicken des NOT-HALT-Tasters wird der Antrieb abgeschaltet. Eine Torbewegung ist erst nach Entriegeln des NOT-HALT-
Tasters wieder moglich.
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Hauptschalter (optional)
Uber den Hauptschalter wird die Anlage vom Netz getrennt. Durch ein Vorhdngeschloss kann der abgeschaltete Hauptschalter ge-
gen Wiedereinschalten gesichert werden.

Allgemeine Hinweise zu den Ebenen

Die Steuerung besitzt mehrere Ebenen. AusschlieBlich in der Statusebene ist die Bedienung des Tores (AUF, ZU) moglich.

Statusebene Anzeige von Torstatus, Fehlermeldungen, Eingangszustanden, Bedienung des Tores (Offnen,
SchlieBen), etc.

Parametrierebene Zur Parametrierung der Steuerung muss in die Parametrierebene gewechselt werden. In der Pa-
rametrierebene kann das Tor nicht gefahren werden. Es stehen 3 Parametrierebenen zur Verfi-
gung. In der Bedienerebene konnen verschiedene Zeiten eingestellt werden. Fir weitere Ein-
stellungen muss in die Passwort geschiitzte Monteurebene gewechselt werden. Fir den Torher-
steller steht die Ebene Torhersteller zur Verfiigung.

Allgemeine Bedienhinweise zur Statusebene

In der Statusebene werden Statusmeldungen des Tores und Stérungsmeldungen angezeigt. Wenn verschiedene Meldungen aktiv
sind, wird nur die Meldung mit der héchsten Prioritat angezeigt. Durch Drehen des Dreh-Driick-Tasters konnen weitere vorhande-
ne Fehlermeldung sowie Taktzahler, Wartungszahler und Schaltzustande der Eingange aufgerufen werden. Wenn nach 15 Sek.
keine weitere Betatigung erfolgt, wird automatisch der aktuelle Status bzw. die aktuellste Meldung wieder angezeigt.

Bedienschritt Auswahl Information
DDT (L) Vorherige Anzei- | Die nachste aktive Fehlermeldung bzw. vorherige Info wird angezeigt.
ge Durch Linksdrehen lasst sich die vorherige Info abrufen.
DDT (R) Nachste Anzeige | Die vorherige aktive Fehlermeldung bzw. nachste Info wird angezeigt.
Durch Rechtsdrehen lasst sich die néchste Info abrufen.
DDT-Betatigung Auswahl Erklarung 7-Segmentanzeige
1 Schwerer Fehler (Fatal Error) F. 2 1 1
Leichter Fehler (Error) E. 0 4 4
Information (Information) . 3 5 1
DDT (R) 2 aktueller Status z. B. Endlage ZU B E ¢ B
DDT (R) 3 Taktzahler n 3
DDT (R) 4 Wartungszahler 9. 9 9 7
DDT (R) 5 Softwareversion r 0. 0 9
DDT (R) 6 Zustand der Sicherheitsleiste SE1 S E 1. 1
DDT (R) 7 Zustand der Sicherheitsleiste SE2 S E 2. 1
DDT (R) 8 Zustand der Funktionseingdnge 1 bis 32 r 0 1. 1
DDT (R) 9 Checksumme der Software 3 F 6 5




Fehlermeldung

Auf der Anzeige wird, falls ein Fehler vorhanden ist, die aktuelle Fehlermeldung bzw. Information angezeigt. Es wird immer die zu-
letzt aktuelle Fehlermeldung angezeigt und somit die Statusanzeige iberdeckt. Weitere Fehlermeldungen kénnen durch Linksdre-
hen des DDT aufgerufen werden.

Schwere Fehler Der Torantrieb fahrt nicht mehr.

Leichte Fehler Der Torantrieb fahrt nur noch im Totmann-Betrieb (evtl. Richtungsabhangig).

Information Einzelne Torfunktionen sind gestort, z. B. bei fehlender Parametrierung oder bei falliger War-
tung.

Aktive, noch nicht behobene, Fehler werden durch einen Dezimalpunkt im ersten Segment (z. B. F.212.) angezeigt. Fehler/Mel-
dungen, welche noch quittiert werden miissen, werden durch Dezimalpunkt im letzten Segment angezeigt (z. B. F212.). Zum Quit-
tieren muss ein Bedieneingriff erfolgen z. B. langes Driicken des DDT (TT). Fehler konnen in der Historie weiterhin nachvollzogen
werden.

Siehe hierzu auch Tabelle Informationsanzeige und Meldungen.

Aktueller Status

Auf der Anzeige werden der aktuelle Status des Tores z. B. Endlage ZU (_Ec_), Schaltzustande von Sicherheitseingangen wie z. B.
Sicherheitskontaktleiste (ZSE=) oder Lichtschranke (ZLb=) angezeigt. Siehe hierzu auch die Tabelle: Informationsanzeige und Mel-
dungen. Weitere Informationen kénnen durch Rechtsdrehen des DDT aufgerufen werden.

Taktzahler
Der Taktzahler zahlt bei jeder Auffahrt um 1Takt weiter. Beispiel 1: 524Takte=n524
Beispiel 2: 36 732 Takte =n .7 3 2im Wechsel mit n 3 6.

Wartungszahler

Ein, je nach Tortyp bzw. Wartungsvertrag, voreingestellter Zahler zahlt bei jeder Auffahrt rickwarts und zeigt bei Ablauf der vorein-
gestellten Taktzahl die (baldige) notwendige Wartung an.

Beispiel 1: 524Takte=n524

Beispiel 2: 36 732 Takte =n . 7 3 2im Wechsel mit n 3 6.

Softwareversion
Zeigt die aktuelle Softwareversion an.
Beispiel:r0. 13

Statusabfrage der Sicherheitsleisten

Die Eingangszustande der Sicherheitsleisten SE1 und SE2 kénnen abgefragt werden.
Beispiel:

SE1.1-> Schaltleiste ist 0.k.

SE1.0 -> Schaltleiste hat geschaltet bzw. ist unterbrochen.

Statusabfrage der Funktionseinginge

Die Schaltzustande der Funktionseingénge FE1 — FE8, des Schleifenauswerters, des Funkempfangers, der Tasten im Deckel so-
wie die Eingange eines mdglichen Erweiterungsmoduls kdnnen angezeigt werden.

0 1.0 bis " 0 8.0 = Funktionseingadnge FE1 bis FE8

[09.0 bisT 10.0 = Schleifendetektor (BDC-i440 M1) CH1 und CH2 (bzw. FE9Q und FE10)

1 1.0bisT 14.0 = Funkempfangerausgédnge CH1 bis CH4

15.0bisT 17.0=Tasten im Steuerungsdeckel z. B. AUF, STOPP, ZU

2 5.0 bis I 3 0.0 = Funktionseingange eines optional zugeschalteten Erweiterungsmoduls (BDC-i440 M2 FE1-FEB)
Beispiel:

[0 1.1 -> Spannung an Eingang FE1

[0 1.0 -> Keine Spannung am Eingang FE1

Checksumme
Zeigt die aktuelle Checksumme der Software an.
Beispiel: FAFF
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Allgemeine Bedienhinweise zur Bedienerebene und Monteurebene

Aus der Statusebene kann wahrend Stillstand des Tores in die Parametrierebene flr spezifische Toreinstellungen gewechselt wer-
den. Im Parametrierbetrieb DIP-Schalter PAR=ON blinkt der Punkt des ersten linken Segments.

Nach 30 Minuten ohne Bedienbefehl iber den DDT, wird zur Sicherheit der Parametrierbetrieb wieder verlassen. Nach Ablauf der
Zeit (DIP-Schalter PAR=0ON) ist ein Verstellen des DIP-Schalters auf OFF und wieder auf ON bzw. ein Spannungsreset nétig, um
wieder in die passwortgeschitzte Monteurebene zu gelangen.

® Durch langes Driicken des DDT wird ein Parameter gespeichert. Der Parameter gilt als ab-

1 gespeichert, wenn die Anzeige wahrend des Driickens nicht mehr blinkt. Durch ein kurzes
Driicken wird der aktuell gespeicherte Wert wieder angezeigt. Die Riickkehr zur Statu-
sebene aus der Parametrierebene erfolgt durch langes Driicken des DDT.

Bedienerebene

In dieser Ebene kdnnen Laufzeiten gedndert und Stérungsmeldungen, Taktzahler und Wartungszahler angezeigt werden.
1. DIP-Schalter PAR=OFF

2. Driicken Sie gleichzeitig den ® DDT und die Taste ® fiir 5 Sekunden.

P. Beschreibung
000 Taktzéhler
005 Wartungszahler
010 Einstellung der Offenhaltezeit 1 (Torposition Endlage AUF)
011 Einstellung der Offenhaltezeit 2 (Torposition Teiloffen)
014 Ausschaltverzogerung fur Hoflicht
920 Einstieg in die Fehlerhistorie
925 Softwareversion
Monteurebene

Hier kbnnen verschiedene Ein-, Ausgange, Funktionen oder Zeiten umparametriert werden (siehe Kapitel Parameteribersicht
Monteur [P 32]).

1. Schalten Sie die Steuerung spannungsfrei.

2. Stellen Sie den DIP-Schalter PAR auf ON.

3. Schalten Sie die Spannung wieder ein.

4. Driicken Sie kurz den DDT(T).

5. Geben Sie nun im Parameter P.999 das Passwort ein.

Parameter dndern

1. Durch Drehen des @ DDT (R,RR,L,LL) erreichen Sie den gewlinschten Parameter.

2. Durch kurzes Driicken des @ DDT (T) gelangen Sie in den Parameter und kénnen diesen tiber (R,L,RR,LL) &ndern.
3. Zum Speichern des neuen Wertes driicken Sie den ®DpDT (TT) bis die Anzeige nicht mehr blinkt.

4. Jetzt driicken Sie kurz den @ DDT (T) und es wird wieder P.xxx angezeigt.

5. Andern Sie ggf. weitere Parameter indem Sie die Punkte 1 bis 4 wiederholen.

Verlassen der Bedienerebene
Nach Abschluss der Einstellungen verlassen Sie den Parametriermodus.
Driicken Sie dazu den ® DDT (TT) fir mindestens 3 Sek. bis der Dezimal Punkt zweimal geblinkt hat.

Verlassen der Monteurebene

Nach Abschluss der Einstellungen verlassen Sie den Parametriermodus.

1. Driicken Sie den ® DDT (TT) fir mindestens 3 Sek. bis der Dezimal Punkt zweimal geblinkt hat.
2. Schalten Sie die Steuerung spannungsfrei.

3. Stellen Sie den DIP-Schalter PAR auf OFF.

4. Schalten Sie die Steuerung wieder an.



Monteurebene

Fir erweiterte Einstellungen muss in die passwortgeschitzte Monteurebene (P.999: 0410) gewechselt werden.

Passworteingabe

DDT-Betatigung Erklarung 7-Segmentanzeige
1. PAR=0ON Steuerung in Statusebene Im Stillstand des Tores kann L E c _
Parametrierebene aufgerufen
werden.
2.DDT (T) Steuerung in der Parame- Auswahl des gewlinschten Pa- P. 9 9 9
trierebene rameters.
3. DDT (T) Dreh-Driick-Taster kurz Anzeige des aktuellen Pass- 0 0 0 0
dricken wortes
4.DDT (R) Dreh-Driick-Taster rechts dre- 0 0 0 1
hen
5. DDT (RR/LL) Dreh-Drick-Taster rechts bzw. | Einstellen des Passwortes 0 4 1 0
links drehen, um Zahl einzu-
stellen.
6. DDT (TT) Dreh-Drick-Taster lange Warten bis Anzeige nicht mehr 0 4 1 0
driicken um das eingestellte blinkt.
Passwort zu bestatigen.
7.DDT (T) Dreh-Driick-Taster kurz Weitere Parameter wurden ak- P. 9 9 9
dricken tiviert.

*) Der Dezimalpunkt blinkt.

Allgemeine Bedienhinweise zur Parametrierung

Es stehen 3 Parametrierebenen zur Verfligung. In der Bedienerebene kénnen verschiedene Zeiten ohne Passwort eingestellt wer-

den. Fur weitere Einstellungen muss in die passwortgeschiitzte Monteurebene gewechselt werden. Die Torherstellerebene mit Zu-
griff auf weitere Parameter erfordert ein Herstellerpasswort. Nach dem Einstellen der Parameter stellen Sie den DIP-Schalter PAR

auf OFF. Dadurch verhindern Sie unbeabsichtigte Anderungen.

Parameter dandern

é VORSICHT
Nach dem Parameter andern, den DIP-Schalter PAR auf OFF stellen.

Offnen der Parametrierebene 7-Segmentanzeige

? Versorgung allpolig ausschal- | 7-Segmentanzeige erlischt.
1.Torsteuerung ausschal- gung atpolig 9 9

ten
ten

(Sicherheitshinweise beach-
ten).

2. rar@= Schalter PAR auf ON | Parametrierebenen werden

schalten aktiviert, Gehduse schlieen.
, Steuerung einschalten. Bei DIP-Schalter PAR=ON >
3. Torsteuerung einschal- blinkt der vordere Dezimal-
ten punkt.
Inhalt der Anzeige abhangig
vom Steuerungsstatus.
4.®pDT (T) Dreh-Drick-Taster kurz betéti- | Die Steuerung wechselt in die P 9 9 9

gen. Parametrierebene. Wahrend
der Parametrierung kann das
Tor nicht gefahren werden.
Wenn DIP-Schalter PAR=ON
kann in die Monteurebene bei
Eingabe des Passwortes in
P.999 gewechselt werden.
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Parameterauswahl

7-Segmentanzeige

AR
v,

®DDT (R),(L),(RR),(LL)

Gewlinschten Parameter aus-
wahlen.

ACHTUNG:

Nicht alle Parameter sind di-
rekt einsehbar bzw. dnderbar,
abhangig von ausgewahlter
Parametrierebene (Bedie-
nerebene P.999: 0000 oder

Der Parameterwert kann an-
gesehen oder verandert wer-
den (siehe unten).

Anzeige variiert mit der Aus-
wabhl.

dricken um zur Anzeige des
Parameternamens zu wech-
seln.

mens.

Monteurebene).

Parameterbearbeitung 7-Segmentanzeige

1. Steuerung in der Parame- Anzeige des gewlinschten Pa- 0 1 0
trierebene. rameternamens.

2.®@pDT (T) Dreh-Driick-Taster kurz betati- | Es wird der aktuelle Parame- 5
gen zum Offnen des Parame- | terwert angezeigt.
ters.

3.®@pDT (R), (RR) Dreh-Driick-Taster rechts dre- | Wird der aktuell gliltige Para- 6.*
hen, um Parameterwert zu er- | meterwert verandert, so blinkt
hohen. der Dezimalpunkt.

Oder Dreh-Driick-Taster links dre- 4.

® DDT (L), (LL) hen, um Parameterwert zu ver-

’ kleinern.

4.®DDT (T) Dreh-Drlick-Taster kurz Abbruch, der urspringliche 5
dricken um den eingestellten | Parameterwert wird wieder an-
Parameterwert zu verwerfen. | gezeigt.

Oder Dreh-Druck-Taster lange Der Parameter gilt als abge- 6

®DDT (TT) dricken um den eingestellten | speichert, wenn der Wert nicht
Parameterwert abzuspeichern. | mehr blinkt.

5.®@DDT (T) Dreh-Driick-Taster kurz Anzeige des Parameterna- 0 1 0

Verlassen der Parametrierebene

7-Segmentanzeige

1.@DDT(TT)

Dreh-Drick-Taster lange
dricken um die Parametriere-
bene sofort zu verlassen. Der
Torbetrieb ist wieder aktiv.

Es bleibt automatisch der zu-
letzt abgespeicherte Wert er-
halten.

0=6)

2. m Torsteuerung ausschal-
ten

Versorgung allpolig ausschal-
ten. (Sicherheitshinweise be-
achten).

7-Segmentanzeige erlischt.

3. rar@=1 Schalter PAR auf OFF
schalten

Parametrierebenen werden
deaktiviert, Gehduse schlie-
Ben.

4. @ Torsteuerung einschal-
ten

*) Die Dezimalpunkt blinkt.

d Die oben in Tabellenform dargestellte Vorgehensweise wird im Folgenden so dargestellt:

1 r.o10:6.

Nach ca. 30 Min. wird die Parametrierebene selbststindig auf die Statusebene zuriickge-
setzt. Um wieder in die Parametrierebenen zu gelangen muss die Steuerung kurz ausge-
schaltet und anschlieBend wieder eingeschaltet werden. Fiir die Monteurebene miissen
Sie das Passwort erneut eingeben.




Positioniersystem

Die Steuerung kann fiir mechanische Endschalter (P.991:0; P.991:1) als auch fiir Absolutwertdrehgeber (P.991:2) verwendet
werden. Bei der Einstellung des Profils werden verschiedene Parameter voreingestellt. Beachten Sie das es unterschiedliche Pa-
rameter und unterschiedliche Anschlussplane fir mechanische Endschalter und Absolutwertdrehgeber gibt. Zusatzlich kobnnen
auch firmenspezifische Torprofile eingestellt werden.

Die Positioniersysteme werden folgendermaBen im Text gekennzeichnet:

MLS: mechanische Endschalter

AE: Absolutwertdrehgeber

Erstinbetriebnahme

Nach dem ersten Einschalten der Steuerung, oder nach dem ,Riicksetzen auf Werkseinstellung“ werden Parameter zwangsabge-
fragt. Diese missen entsprechend eingestellt und anschlieBend der Parametrierbetrieb verlassen werden.

Im Folgenden werden die Arbeitsschritte beschrieben, wie die Zwangsabfrage durchzufiihren ist und wie Sie zum Einstellen der
Endlagen gelangen (die Steuerung muss komplett angeschlossen sein).

Arbeitsschritt Displayanzeige Beschreibung
1. SchlieBen Sie die Steuerung an das Netz an. bdcl Das Kiirzel fiir die Steuerungssoftwa-
re.

2. Im Display erscheint "bdcl"”, nach kurzer Zeit wird "P.991" P.991 Zwangsabfrage fur die Torprofil-Aus-
angezeigt. wahl.

3. Driicken Sie kurz den Dreh-Driick-Taster (DDT). - Einsprung in den Parameter.

4. Drehen Sie den Dreh-Driick-Taster (DDT) auf das ge- - Torprofil wird aktiviert. (siehe Torpro-
wuinschte Profil: file).

- 0: mechanische Endabschaltung
- 1: mechanische Endabschaltung
- 2: Absolutwertdrehgeber

Speichern Sie den Wert durch langes Driicken des Dreh-Drlick-
Taster (DDT) ab. Nach dem Speichern des Profils erscheint fiir
mehrere Sekunden "PrOG" im Display.

5. Legen Sie den Schaltleistentyp fest. P.4EOQ Zwangsabfrage fiir den Schaltleis-
tentyp (siehe Funktionseingange FE
[» 21]).

6. Driicken Sie kurz den Dreh-Driick-Taster (DDT). - Einsprung in den Parameter.

7. Drehen Sie den Dreh-Driick-Taster (DDT) bis der Wert des 1.2 Die Schaltleiste wird aktiviert.
gewlinschten Schaltleistentyps im Display erscheint.

- 1: elektrische Leiste
- 2: Optoelektronische Schaltleiste OSE

Speichern Sie den Wert durch langes Driicken des Dreh-Driick-
Taster (DDT) ab.

8. Drehen Sie den Dreh-Driick-Taster (DDT) auf das ge- - Schaltleistenprofil wird aktiviert.
wunschte Profil.

- 1.00 : Elektrische Schaltleiste 8,2 kQ

- 1.01 : Elektrische Schaltleiste 1,2 kQ

- 1.02 : Druckwellen-Leiste, 8,2 kQ

- 1.03 : Druckwellen-Leiste, 1,2 kQ

- 1.04 : PNP mit Testung

- 1.05 : NPN mit Testung

- 2.00 : Optoelektronische Schaltleiste OSE

Speichern Sie den Wert durch langes Driicken des Dreh-Drick-
Taster (DDT) ab.

9. Driicken Sie kurz den Dreh-Drlick-Taster (DDT). P.4E1 Die Zwangsabfrage ist beendet.
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Arbeitsschritt Displayanzeige Beschreibung

10. Driicken Sie lange den Dreh-Drlick-Taster (DDT). Der Parametrierbetrieb wird verlas-
sen.

Das Einstellen der Endlagen kann, wie im Kapitel ,Einstellen der Torendlagen® beschrieben, durchgefiihrt werden.

Kontrolle der Laufrichtung

Die Steuerung muss an ein Rechtsdrehfeld angeschlossen werden. Bringen Sie das Tor mittels der Nothandbetatigung in halb ge-
offnete Stellung.

Stecken Sie den CEE-Stecker der Steuerung in die Steckdose, bzw. schalten Sie den Hauptschalter der Steuerung ein.

Die Drehrichtung des Antriebes ist von der Steuerung abhangig und muss zunéchst tberprtift werden. Gehen Sie wie folgt vor:

» Kontrollieren Sie, ob sich das Tor in halb gedffneter Stellung befindet.

» Kontrollieren Sie mit den Tasten AUF und ZU der Steuerung, ob die Laufrichtung des Tores mit der entsprechend betatigten
Taste Ubereinstimmt.

» Entspricht die Laufrichtung des Tores nicht den Tastenbefehlen, so andern Sie die Drehrichtung indem der Anschluss des An-
triebes an der Klemme X4 V mit W getauscht wird.
Uberpriifen Sie die Laufrichtung erneut.

Einstellen der Torendlagen: Mechanische Endschalter

Die Torendlagen werden Uiber die extern oder im Antrieb angebrachten Endschalter eingestellt. Einzelheiten hierzu finden Sie in
der Betriebsanleitung des entsprechenden Tores bzw. Torantriebs.

Die Endschalter des Tores sind fest auf die Funktionseingdnge FE7 (Endlage AUF) und FE8 (Endlage ZU) eingestellt und kbnnen
nicht umparametriert werden.

Einstellen der Torendlagen: Absolutwertdrehgeber

é VORSICHT
Nach jeder Anderung der Torendlagen miissen Sie das Feinjustieren der Endlagen und die
Kontrolle des Vorendschalters durchfuihren.

® Sind die Endlagen vorab eingelernt worden, so muss das Einlernen der Endlagen neu ange-
1 fordert werden.

Stellen Sie dazu folgenden Parameter ein:

P.210: 5 = Neueinlernen aller Endlagen

ACHTUNG

Ein Einstellen des Absolutwertdrehgebers im Antrieb ist nicht moglich.

Vor dem Einlernen der Torendlagen muss die Schaltleiste des Tores an die Torsteuerung
angeschlossen werden (siehe Kapitel Lage der Klemmen und Gesamt-Anschlussplan,
Klemmen SE1, SE2 und 12V).

Die Torendlagen werden direkt von der Steuerung aus eingestellt.

Arbeitsschritt Beschreibung 7-Segmentanzeige
1. Endlagen lernen Vergewissern Sie sich, dass im Display die Meldung ,,EICH" E | C H
steht.

2. Kontrolle der Lauf- Taste AUF | Betatigen Sie die AUF- oder ZU-Taste und kontrollieren Sie die E. i. E. C.
richtung Taste AB Laufrichtung. Siehe Kapitel ,Kontrolle der Laufrichtung®

3. Endlage ZU Taste AB Fahren Sie die gewiinschte Endlage ZU an. E. i. E. C.
4. Endlage speichern ®DDT Dreh-Driick-Taster lange driicken, bis Anzeige nicht mehr E. i. E. C.

(TT) blinkt, um die Position zu speichern.
5. Endlage ZU - Ruckbe- | Taste AUF | Zur Feinjustierung der Endlage fahrt die Steuerung das Tor im E. i. E. C.
trieb Taste AB IF:uckbetrieb. Die Dezimalpunkte der 7-Segmentanzeige blin- E i E c
en.




Arbeitsschritt

Beschreibung

7-Segmentanzeige

6. Endlage speichern

®DDT
(TT)

Dreh-Drick-Taster lange driicken, bis Anzeige nicht mehr
blinkt, um die Position zu speichern.

7. Endlage OBEN

Taste AUF

Fahren Sie die gewtinschte Endlage AUF an.

8. Endlage speichern

®DDT
(TT)

Dreh-Drick-Taster lange driicken, bis Anzeige nicht mehr
blinkt, um die Position zu speichern.

9. Endlage OBEN -
Ruckbetrieb

Taste AUF
Taste AB

Zur Feinjustierung der Endlage fahrt die Steuerung im Ruckbe-
trieb. Die Dezimalpunkte der 7-Segmentanzeige blinken.

10. Endlage speichern

®DDT
(TT)

Dreh-Drick-Taster lange drucken, bis Anzeige nicht mehr
blinkt, um die Position zu speichern.

11. Vorendschalter

Taste AB

Mit Vorendschalter

Legen Sie die VES Lehre oder eine dhnliche Unterlage (Ho6he:
30..40 mm, z.B. Holzlatte, Rohr oder dhnliches) auf den Boden
unterhalb des Tores in die Mitte der lichten Weite der Toroff-
nung.

(L T T T T T T T T T T4

%

Durch Betatigen der Taste ZU fahrt die Steuerung das Tor in
Selbsthaltung (Impulsbetrieb) auf die VES Lehre. Die Steuerung
speichert diesen Punkt als internen Vorendschalter (VES) ab
und fahrt anschlieBend die VES Lehre frei. Sollte das Tor auf ein
anderes Hindernis gefahren sein, so betétigen Sie die Taste ZU
erneut.

Ohne Vorendschalter

Fahren Sie das Tor in die Endlage ZU.

Sicherheitsleiste nicht angeschlossen

Die Steuerung féhrt das Tor im Totmannbetrieb. Fahren Sie die
Torunterkante bis knapp vor den Boden, ca. 20 mm.

12. Endlage speichern

®DDT
(TT)

Dreh-Driick-Taster lange driicken, bis Anzeige nicht mehr
blinkt, um die Position zu speichern.

13. Bodenanpassung

Taste AB

Bei Verwendung der Funktion ,Bodenanpassung” (P.216: 1)
fahren Sie das Tor nun nach unten, bis die Steuerung das Tor in
der Endlage ZU selbsténdig stoppt. Speichern Sie die Endlage
durch Driicken des DDT (TT) ab.

14. Endlage speichern

®DDT
(TT)

Dreh-Drick-Taster lange dricken, bis Anzeige nicht mehr
blinkt, um die Position zu speichern.

15. Teiloffnung

Einstellung der Teil6ffnung, wenn P.244:3 ist. Fahren Sie die
gewulnschte Position an.

Speichern Sie die Teil6ffnungsposition durch Driicken des DDT
(TT) ab. Im Display erscheint die Meldung ,,-E1-“.

Wenn keine Teil6ffnungsposition benétigt wird, fahren Sie das
Tor in die Endlage AUF und Speichern Sie die Endlage durch
Driicken des DDT (TT) ab.

16. Endlage speichern

®DDT
(TT)

Dreh-Drick-Taster lange driicken, bis Anzeige nicht mehr
blinkt, um die Position zu speichern.

Jetzt ist das Einstellen der Endlagen abgeschlossen.
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Legen Sie zum Prifen der Einstellhnbhe des internen Vorendschalters VES die VES Lehre oder eine éhnliche Unterlage (Hohe: 50
mm, z.B. Holzlatte, Rohr oder dhnliches) auf den Boden unterhalb des Tores in die Mitte der lichten Weite der Tor6ffnung. Fahrt
das Tor auf die 50 mm hohe VES Lehre, bzw. dhnliche Unterlage, so muss das Tor sofort stoppen und anschlieBend dieses simu-
lierte Hindernis freifahren (Auffahren).

Ist dies nicht der Fall, so kontrollieren Sie nochmals den Anschluss und die Einstellung der Schaltleiste und lernen Sie die Torend-
lagen erneut ein.

d Zur Uberpriifung der Funktionsabschaltung der Schaltleiste durch den internen Vorend-
1 schalter VES beachten Sie unbedingt die Norm EN 12445: Nutzungssicherheit kraftbeta-
tigter Tore — Priifverfahren.

Sicherheitseingang SE1, SE2, Not-Halt

® Lage der Anschlussklemmen kdnnen Sie dem Kapitel Lage der Klemmen und Gesamt-An-
1 schlussplan: P.991: 0 Mechanische Endabschaltung oder Lage der Klemmen und Gesamt-
Anschlussplan: P991: 2 Absolutwertdrehgeber entnehmen.

Schaltleiste
Folgende Schaltleistensysteme kénnen direkt an die Torsteuerung BDC angeschlossen werden:

« 2x Elektrische Schaltleiste (EL).
oder

» 2x Optoelektronische Schaltleiste: OSE der Firma Vitector oder vergleichbare Produkte.
Der bendtigte Auswerter ist in der Steuerung integriert (selbstiiberwachender Auswerter gemaB EN 12453).
Die 1. elektrische Schaltleiste wird an den Klemmen SE1 und 12 V angeschlossen und die 2. elektrische Schaltleiste wird an den
Klemmen SE2 und 12 V angeschlossen. Beide werden lber den in der Schaltleiste integrierten Abschlusswiderstand tiberwacht.
Bei ab Werk konfektionierten elektrischen Schaltleisten priifen Sie diese auf ihren Abschlusswiderstand. Es kénnen Schaltleisten
mit 1,2 kQ oder 8,2 kQ (standardmaBig eingestellt) Abschlusswiderstand eingesetzt werden. Wird eine Druckwellenschaltleiste
(DW) verwendet, muss SE1 bzw. SE2 als DW-Leiste parametriert werden, da die DW-Leiste in der Endlage ZU getestet werden
muss.
Die 1. optoelektronische Schaltleiste OSE wird an den Klemmen SE1, 0 V und 12 V direkt ohne Abschlusswiderstand angeschlos-
sen (12 V - braune Ader, SE1 - griine Ader, 0 V - weiBe Ader). Eine 2. optoelektronische Schaltleiste kann an den Klemmen FE1, O
V und 12 V direkt ohne Abschlusswiderstand angeschlossen (12 V - braune Ader, FE1 - griine Ader, OV - wei3e Ader) werden.
Es kdnnen Sicherheitseinrichtungen z. B. Voreilende Lichtschranke ausgewertet werden. Diese Gerate missen zum Erreichen der
Kategorie 2 laut EN 13849-1 getestet werden. Verwenden Sie dazu einen Schaltausgang fiir die externe Testung. Wird eine Si-
cherheitseinrichtung mit PNP-Ausgang verwendet, wird der Ausgang an den Klemmen SE1 und 12 V bzw. SE2 und 12V ange-
schlossen. Bei Verwendung einer Sicherheitseinrichtung mit NPN-Ausgang wird der Ausgang an den Klemmen SE1 und O V bzw.
SE2 und OV angeschlossen. Zusatzlich muss ein 8,2 kQ Widerstand zwischen SE1 und 12 V bzw. SE2 und 12 V angeschlossen
werden.

NPN PNP
o— 12V —— 12V
N
%
o—' SE1
—— SE1

——o— 0V — 0V




Zur Anpassung der Steuerung an die jeweilige Schaltleiste miissen die Parameter P.4E0Q, P.4F0, P.510 gemaB folgender Tabelle
eingestellt werden.

Sicherheitseingang 1 — SE1 P.4EOQ Anschluss
Elektrische Schaltleiste 8,2 kQ 1.00 SE1, 12V
Elektrische Schaltleiste 1,2 kQ 1.01 SE1,12V
Elektrische Schaltleiste 8,2 kQ, DW-Leiste 1.02 SE1, 12V
Elektrische Schaltleiste 1,2 kQ, DW-Leiste 1.03 SE1, 12V
Sicherheitseinrichtung PNP mit externer Testung 1.04 SE1,12V,0V
Sicherheitseinrichtung NPN mit externer Testung 1.05 SE1,12V,0V
Optoelektronische Schaltleiste OSE der Firma Vitector oder vergleichbare 2.00 SE1,12V,0V
Produkte

Sicherheitseingang 2 — SE2 P.4F0 P.510 Anschluss
Elektrische Schaltleiste 8,2 kQ 4.00 SE2, 12V
Elektrische Schaltleiste 1,2 kQ 4.01 SE2, 12V
Elektrische Schaltleiste 8,2 kQQ, DW-Leiste 4.02 SE2, 12V
Elektrische Schaltleiste 1,2 kQQ, DW-Leiste 4.03 SE2, 12V
Sicherheitseinrichtung PNP mit externer Testung 4.04 SE2,12V,0V
Sicherheitseinrichtung NPN mit externer Testung 4.05 SE2,12V,0V
Optoelektronische Schaltleiste OSE der Firma Vitector oder vergleichbare - 5.00 FE1,12V,0V
Produkte

A VORSICHT

Beachten Sie unbedingt die Norm EN 12445: Nutzungssicherheit kraftbetatigter Tore -
Priifverfahren. Die SchlieBkraft muss nach spatestens 750 ms auf eine Kraft kleiner 150 N
und nach einer Gesamtzeit von 5 Sek. auf kleiner 25 N abgebaut sein.

NOT-HALT

An den Klemmen NA1 (z. B. Thermoschalter) und NA2 (z.B. NOT-HALT Taster) konnen Sicherheitseinrichtungen angeschlossen
werden. Bei Ausldsung wird das Tor gestoppt. Flr die Dauer der Betéatigung bleibt jede weitere Torbewegung gesperrt.

Schlupftur

Es kdnnen Schlupftiirschalter mit einem integrierten 8k2 Widerstand (P.4F0: 3.00) (z. B. Vitector ENS-S 8200) oder mit einem
Offner (NC) (P.4F0: 3.01) bzw. Offner (NC) mit Testung (P.4F0: 3.02) angeschlossen werden. Um einen sicheren Betrieb ge-

maB EN 12453 zu erreichen wird die Einstellung mit einem 8k2 Widerstand empfohlen (Werkseinstellung). Bei Offnung der Tiir ist
eine Fahrt nicht mehr mdoglich.

Weitere Sicherheitsfunktionen

An dem Eingang FE1 kann ein weiteres Sicherheitselement mit einem OSE (optoelektronische Schaltleiste) kompatiblen Ausgang
angeschlossen werden. Es kann diesem Eingang die Funktion Sicherheit in ZU (P.510: 5.00) mit anschlieBender Reversierung,
Sicherheit in AUF (P.510: 5.01) oder Sicherheit in AUF- und ZU (P.510: 5.02) zugeordnet werden.

Beim Ausldsen der Sicherheitseinrichtung wiahrend der Fahrt stoppt das Tor.

Einzugsicherung

Spricht die Einzugsicherung wahrend der Fahrt an erscheint der Fehlercode E.341, E.342 oder E.343 und das Tor wird gestoppt.
Bei Einzugsicherung AUF bleibt die AUF-Fahrt gesperrt. Bei Einzugsicherung ZU bleibt die ZU-Fahrt gesperrt. Eine Fahrt in die Ge-
genrichtung ist iber Totmann moglich. Ist der Grund flir das Ansprechen der Einzugsicherung entfernt, muss das Tor in die End-
lage ZU gefahren werden um die Meldung automatisch zu quittieren. Zum Erreichen der Kategorie 2 gemaB EN 13849-1 muss mit
einem Schaltausgang und der Funktion ,Externe Testung“ getestet werden.
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Schlaffseil (Uberlast)

Es kann ein Schlaffseilschalter angebracht werden. Dieser schaltet bei Ausldsung die Steuerung in Stérung und es kann nicht
mehr gefahren werden.

Lichtschranke

Es kann eine Lichtschranke angeschlossen werden. Bei der Installation muss eine eventuell vorhandene Drahtbriicke entfernt wer-
den.

Dieser Steuereingang beinhaltet zwei Funktionen:

» Spricht die Lichtschranke wahrend der ZU-Fahrt an (Anzeige: =Lb), so wird das Tor sofort zum Stillstand gebracht. Nach Ab-
lauf einer internen Zeit von 0,25 s steuert die Steuerung das Tor wieder auf. Die Steuerung fahrt das Tor fir 3 Sekunden AUF
(Einstellbar P.451)

« Wurde bei getffnetem oder sich 6ffnendem Tor der Lichtstrahl unterbrochen und anschlieBend wieder freigegeben, wird die
Offenhaltezeit neu gestartet (Nur bei aktiviertem Wiederzulauf).
Uber das Eingangsprofil kann eingestellt werden:

» Offenhaltezeit
« Kontakttyp

» Externe Testung. Zum Erreichen der Kategorie 2 gemaB EN13849-1 muss mit einem Schaltausgang und der Funktion "Exter-
ne Testung"” getestet werden.

Wahlschalter Automatischer Wiederzulauf
Es kann ein Schalteingang zur Aktivierung des automatischen Wiederzulaufs angelegt werden.

Mechanische Endabschaltung MLS

Bei Verwendung des Positioniersystems mechanische Endabschaltung (P.991:0) wird automatisch der Klemme FE6 der Vorend-
schalter (VES), der Klemme FE7 die Endlage AUF und der Klemme FE8 die Endlage ZU zugewiesen. Bei Verwendung einer Teil6ff-
nungsposition muss der Endschalter Teildffnung einem Eingang zugewiesen werden. Der Eingang wird auf P.5x0: 9.00 parame-
triert. Die Sicherheitsendschalter werden an der Klemme NA1 angeschlossen.

Wahilschalter Teiloffnung

Es kann ein Schalteingang zur Aktivierung der Teil6ffnung angelegt werden.

Bei Verwendung eines Absolutwertdrehgebers kann mit P.244 die Hohe der Teil6ffnung ausgewahlt werden.
0: kein Zwischenhalt zugelassen, Zwischenhalt ist gleich Endlage Tor AUF

1: halbe Tor-Offnungsweite

2: 2/3 Tor-Offnungsweite

3: Zwischenhaltposition wird in Totmannfahrt eingelernt.

Fahrbefehlsfolge: AUF/STOPP/ZU
Es kann eine Fahrbefehlsfolge AUF/STOPP/ZU angeschlossen werden.

Fahrbefehl AUF

Es kann ein Fahrbefehl AUF angeschlossen werden. Durch Driicken der Taste AUF 6ffnet das Tor in Selbsthaltung. Bei Erreichen
der Endlage AUF oder Ansprechen einer Sicherheitsfunktion stoppt das Tor automatisch. Wird die Taste AUF gedriickt wahrend
sich das Tor schlieBt, stoppt die Torbewegung sofort, und fahrt nach einer Verzégerungszeit von 0,5 s in die Endlage AUF. Wenn
automatischer Zulauf aktiviert ist, wird nach Ablauf der Offenhaltezeit 1 von 5 s (Zeit P.010) das Tor wieder geschlossen.

Uber das Eingangsprofil kann die anzufahrende Endlage, Offenhaltezeit 1 oder 2 und der Befehl einsehbar oder nicht einsehbar,
eingestellt werden.

Selbsthaltung

In Betriebsart Selbsthaltung erfolgt eine Torbewegung bei kurzem Tastendruck bis in die Endlage.

Ein aktiver AUF-Befehl in Selbsthaltung ist ein Dauerbefehl. Das Tor 6ffnet erneut wenn es durch einen Befehl unterbrochen wur-
de.



Totmann
In Betriebsart Totmann erfolgt eine Torbewegung nur solange eine Fahrtaste gedruckt wird.
Der Fehlercode E.117 wird ausgeldst durch:

» Der AUF-Befehl ist langer als 60s aktiv
» Der AUF-Befehl wird wahrend des Einschaltens der Steuerung gedriickt

* Der AUF-Befehl und eine zusatzliche Taste sind gedriickt

Das Tor stoppt und es ist keine Fahrt mehr moglich. Zum Quittieren muss ein Bedieneingriff erfolgen z. B. langes Driicken des
DDT.

Fahrbefehl ZU

Es kann ein Fahrbefehl ZU angeschlossen werden.

Uber das Eingangsprofil kann der Befehl einsehbar oder nicht einsehbar eingestellt werden.

Selbsthaltung

In Betriebsart Selbsthaltung erfolgt eine Torbewegung bei kurzem Tastendruck bis in die Endlage.

Ist der ZU-Befehl langer als 60s aktiv, erscheint der Fehlercode E.116. Das Tor stoppt und es ist keine Fahrt mehr méglich. In
Selbsthaltung wird die Meldung automatisch quittiert, wenn der Befehl nicht mehr aktiv ist.

Totmann

In Betriebsart Totmann erfolgt eine Torbewegung nur solange eine Fahrtaste gedrickt wird.

Der Fehlercode E.116 wird ausgeldst durch:

» Der ZU-Befehl ist langer als 60s aktiv
» Der ZU-Befehl wird wahrend des Einschaltens der Steuerung gedriickt

» Der ZU-Befehl und eine zusatzliche Taste sind gedriickt
Das Tor stoppt und es ist keine Fahrt mehr moéglich. Zum Quittieren muss ein Bedieneingriff erfolgen z. B. langes Driicken des
DDT.

Fahrbefehl STOPP

Es kann ein Fahrbefehl STOPP angeschlossen werden.

Selbsthaltung

Das Tor stoppt.

Ist der STOPP-Befehl langer als 60s aktiv, erscheint der Fehlercode E.115. Es ist keine Fahrt mehr moglich. In Selbsthaltung wird
die Meldung automatisch quittiert, wenn der Befehl nicht mehr aktiv ist.

Totmann

Das Tor stoppt.

Der Fehlercode E.115 wird ausgeldst durch:

» Der STOPP-Befehlist Ianger als 60s aktiv

» Der STOPP-Befehl wird wahrend des Einschaltens der Steuerung gedriickt
Es ist keine Fahrt mehr mdglich. Zum Quittieren muss ein Bedieneingriff erfolgen z. B. langes Driicken des DDT.

Funktionseingange FE

Schaltleisten kdnnen nur an die Sicherheitseingdnge SE1, SE2 angeschlossen werden. Die Eingdnge FE1-FE14 kdnnen z. B. fur
externe Befehlsgeber frei parametriert werden.

Den Eingangen kdnnen verschiedene Funktionen zugewiesen werden. Eine Funktion kann verschiedene Parameter haben. Funkti-
on und Parameter werden beide gleichzeitig durch eine kombinierte Anzeige dargestellt.

Der Wert links des Punktes steht fiir die Funktion z. B. Elektrische Schaltleiste und der Wert rechts des Punktes steht fiir einen Pa-
rameter z. B. Abschlusswiderstand 8k2 Ohm. Einige Funktionen kénnen nur einmal ausgewahlt werden.

Tabelle Eingangsprofile
Den Eingangen kdnnen folgende Funktionen und Parameter zugewiesen werden:
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Sicherheitseingang SE1

Funktion P.4EQ Beschreibung
1. Elektrische Profil Abschlusswiderstand Testung
Schaltleiste 1 1.00  |8k20hm Ohne
1.01 1k2 Ohm Ohne
1.02 8k2 Ohm, DW-Leiste Endlage ZU
1.03 1k2 Ohm, DW-Leiste Endlage ZU
1.04 Sicherheitseinrichtung mit PNP-Ausgang Mit externer Testung
1.05 Sicherheitseinrichtung mit NPN-Ausgang Mit externer Testung
2. Optoelektroni- Profil
socshs Schaltleiste 500 i
Sicherheitseingang SE2
Funktion P.4F0 Beschreibung
0. Keine Funktion 0.00 -
3. Schlupftir Profil Typ
3.00 Widerstand 8k2
3.01 NC - Offner
3.02 NC - Offner mit Testung
4. Elektrische Profil Abschlusswiderstand Testung
Schaltieiste 2 400  |8k20hm Ohne
4.01 1k2 Ohm Ohne
4.02 8k2 Ohm, DW-Leiste Endlage ZU
4.03 1k2 Ohm, DW-Leiste Endlage ZU
4.04 Sicherheitseinrichtung mit PNP-Ausgang Mit externer Testung
4.05 Sicherheitseinrichtung mit NPN-Ausgang Mit externer Testung
Eingénge FE
Funktion P.510 - |Beschreibung
P.6F1

0. Keine Funktion |0.00

5. Optoelektroni- | Profil

sche Schaltleiste

OSE- Nur bei FE1 5.00 Sicherheit in ZU
5.01 Sicherheit in AUF
5.02 Sicherheit in AUF und ZU
6. Endlage AUF - | Profil Kontakttyp
Festaut FE7 6.00  |NC - Offner
6.01 NO - SchlieBer
7. Endlage ZU - Profil Kontakttyp
Festauf FE8 7.00  |NC- Offner
7.01 NO - SchlieBer
8. Vorendschalter | Profil Kontakttyp
(S\;'ff) (geschios- g 00 [NC - Offner
8.01 NO - SchlieBer




Eingange FE

Funktion P.510 - |Beschreibung
P.6F1
9. Vorendschalter | Profil Kontakttyp
Teiloffnung 9.00  |NC-Offner
9.01 NO - SchlieBer
10. Sghlaffseil- Profil Kontakttyp
oder Uberlast- ..
schalter 10.00 NC - Offner
10.01 NO - SchlieBer
11. Fahrbefehl Profil Tor einsehbar Offenhaltezeit Anzufahrende Endlage
AUF 11.00 Nein 1 Offen
11.01 Nein 1 Teiloffen
11.02 Nein 1 Wahlschalter
11.08 Nein 2 Offen
11.04 Nein 2 Teiloffen
11.05 Nein 2 Wahlschalter
11.06 Ja 1 Offen
11.07 Ja 1 Teiloffen
11.08 Ja 1 Wahlschalter
11.09 Ja 2 Offen
11.10 Ja 2 Teiloffen
11.11 Ja 2 Wahlschalter
12. Fahrbefehl Profil Tor einsehbar
2u 12.00 Nein
12.01 Ja
13. Fahrbefehl Profil Kontakttyp
STOPP 13.00 |NC - Offner
13.01 NO - SchlieBer
14. Fahrbefehls- Profil Tor einsehbar Offenhaltezeit Anzufahrende Endlage
];’T'%EPAF\}/JZ* 13:??... Siehe Fahrbefehl AUF
15. Fahrbefehls- Profil Tor einsehbar Offenhaltezeit Anzufahrende Endlage
folge 27 15.00... | Siehe Fahrbefehl AUF
15.11
16. Wahlschalter | Profil Kontakttyp
Teiloffnung 16.00 |NC - Offner
16.01 NO - SchlieBer
17. Wahlschalter | Profil Kontakttyp
Cvizg‘razﬂf::f " 117.00 |NC- Offner
17.01 NO - SchlieBer
18. Wahlschalter | Profil Kontakttyp
Totmann 18.00  |NC - Offner
18.01 NO - SchlieBer
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Eingénge FE
Funktion P.510 — |Beschreibung
P.6F1
19. Fahrbefehl Profil Kontakttyp
:s;;gsé\g’;;irgﬁ 19.00  |NC - Offner
19.01 NO - SchlieBer
20. Tor verriegelt | Profil Kontakttyp
durch Bolzen 20.00 |NC - Offner
20.01 NO - SchlieBer
21.Schlupftiir ver- | Profil Kontakttyp
;i;?eln durch Bol- 21.00 NC - Offner
21.01 NO - SchlieBer
22. Lichtschranke | Profil Offenhaltezeit 1/2 Ext. Testung Kontakttyp
! 22.00 |1 Neu starten Ohne NC - Offner
22.01 1 Neu starten Ohne NO - SchlieBer
22.02 1 Neu starten Mit NC - Offner
22.03 1 Neu starten Mit NO - SchlieBer
22.04 |2 Neu starten Ohne NC - Offner
22.05 2 Neu starten Ohne NO - SchlieBer
22.06 |2 Neustarten Mit NC - Offner
22.07 2 Neu starten Mit NO - SchlieBer
22.08 |3 Sekunden Ohne NC - Offner
22.09 3 Sekunden Ohne NO - SchlieBer
22.10 |3 Sekunden Mit NC - Offner
22.11 3 Sekunden Mit NO - SchlieBer
22,12 | Zuletzt aktive Offenhal- | Ohne NC - Offner
tezeit
22.13 Zuletzt aktive Offenhal- | Ohne NO - SchlieBer
tezeit
22.14 Zuletzt aktive Offenhal- | Mit NC - Offner
tezeit
22.15 Zuletzt aktive Offenhal- | Mit NO - SchlieBer
tezeit
23. Lichtschranke | Profil Offenhaltezeit Ext. Testung Kontakttyp
2 23.00... |Siehe Lichtschranke 1
23.15
24. Einzugssiche- | Profil Externe Testung
rung AUF 24.00 |Mit
24.01 Ohne
25. Einzugssiche- | Profil Externe Testung
rung AUF und ZU 5500 Mit
25.01 Ohne
26. Einzugssiche- | Profil Externe Testung
rung 2U 26.00 |Mit
26.01 Ohne




Eingange FE

Funktion P.510 - |Beschreibung
P.6F1

27. Externer Profil Kontakttyp

Sﬁ:f::%?fiae';g 27.00 |NC - Offner

Schleuse 27.01 NO - SchlieBer

28. Taster Steue- | Profil

rungsdeckel 28.00 Fahrtimmer AUF. Wenn das Tor in der Endlage AUF steht, dann fahrt es in Endlage ZU.

29. Eingang St6- | Profil Fehler Kontakttyp

rungsanzeige 29.00 | Schwer F.850 NC - Offner
29.01 Schwer F.850 NO - SchlieBer
29.02 |LeichtE.851 NC - Offner
29.03 Leicht E.851 NO - SchlieBer
29.04 |Information .852 NC - Offner
29.05 Information 1.852 NO - SchlieBer

*) Bei Funk kann nur , Tor einsehbar = Nein“ parametriert werden.

Erlauterungen:

Externe Testung: Sicherheitsrelevante Eingdnge miissen getestet werden. Zum Testen muss ein Schaltausgang als externe Tes-
tung verwendet werden.
Fahrbefehlsfolge2: AUF/STOPP/ZU, ZU nur wenn in Endlage AUF oder Teil6ffnung
Externer Schalteingang "Nicht Offnen": Bei Aktivierung des Eingangs schlieBt das Tor und ein Offnen ist nicht moglich.

Eingang Storungsanzeige: Der Eingang kann verwendet werden, um einen Fehler von einem externen Gerat (z. B. Warnlicht) an-

zeigen zu lassen.

Beispiel: Zur Umparametrierung eines Funktionseingangs gehen Sie wie folgt vor:
Funktionseingang FE4 soll mit einer zweiten Lichtschranke (NC - Offner) belegt werden die das Tor nach 3s schlieBt

(P.540:23.08).

Parameterbearbeitung
DDT-Betatigung Erklarung 7-Segmentanzeige
1. Offnen der Para- | Steuerung im Parametrierbe- | Auswahl des gewiinschten P. 5 4 0
metrierebene und | trieb. Eingangs. FE 4 entspricht
Wechsel in die P.540
Monteurebene (sie-
he Allgemeine Be-
dienhinweise zur
Bedienerebene und
Monteurebene
»12])
2.DDT (T) Dreh-Drick-Taster kurz In den beiden linken Ziffern 1 1.” 0 6
dricken wird die Eingangsfunktion und
in den zwei rechten Ziffern das
Eingangsprofil durch einen
blinkenden Punkt getrennt
dargestellt.
3. DDT (R) Dreh-Driick-Taster rechts dre- | Wird die aktuell gultige Ein- 2 3.*
hen, um Eingangsfunktion bis | gangsfunktion verandert, so
zur gewlinschten zu erhéhen. | verschwindet das Eingangs-
profil.
4. DDT (TT) Dreh-Driick-Taster lange Der Parameter gilt als abge- 2 3. 0 0.*
dricken um den eingestellten | speichert, wenn der Wert nicht
Wert zu speichern. Es wird in mehr blinkt. Das Eingangspro-
das Eingangsprofil gesprun- fil wird auf O gesetzt.
gen.
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Parameterbearbeitung

DDT-Betatigung Erklarung 7-Segmentanzeige
5. DDT (R oder L) Dreh-Driick-Taster rechts Den Parameter der Licht- 2 3. 0 8.*
oder links drehen, um Parame- | schranke 2 auf den Wert 08
ter zu verandern. einstellen.
6. DDT (TT) Dreh-Driick-Taster lange Der Parameter gilt als abge- 2 3. 0 8.*
dricken um den eingestellten | speichert, wenn der Wert nicht
Wert zu speichern. mehr blinkt.
7.DDT (T) Dreh-Driick-Taster kurz Anzeige des Parameterna- P. 5 4 1
dricken um zur Anzeige des mens.
Parameternamens zu wech-
seln.

*) Der Dezimalpunkt blinkt.

Anschluss und Funktionen der Schaltausgange

Schaltausginge

Die Torsteuerung verfligt Gber 3 potentialfreie Relaisschaltausgange (REL1 und REL2 Wechselkontakte, REL3 SchlieBerkontakt),
siehe Kapitel Lage der Klemmen und Gesamt-Anschlussplan: P.991: 0 Mechanische Endabschaltung oder Lage der Klemmen und
Gesamt-Anschlussplan: P991: 2 Absolutwertdrehgeber). Relais 1 und Relais 2 haben eine Schaltleistung von je 230 VAC /3 Aund
Rel3 hat eine Schaltleistung von 24V /0,5 A.

Tabelle: Ubersicht Ausgangsfunktionen:

Funktion der Schaltausgange Wert

Keine Funktion 0

—_

Externe Testung — High aktiv (Relais eingeschaltet)

Aufwecksignal fir Funkschaltleiste 2
Torposition Endlage ZU 3
Torposition Endlage AUF 4
Torposition Endlage Teiloffen 5
Torposition Rauchabzugsposition 6
Tor in Bewegung 7
Hoflicht 8
Warnlicht 9
Fehleranzeige 10
Verriegelung des Tores 11
Verriegelung der Schlupftir 12
Ampel Rotinnen 13
Ampel Griin innen 14
Ampel Rot auBen 15
Ampel Griin auBen 16
Externe Testung — Low aktiv (Relais ausgeschaltet) 17
Warnlicht blinkend 1 Hz 18
Tabelle: Werkseinstellungen Ausgangsfunktionen:

Ausgang Parameter Werkseinstellung

REL 1 P.710 3

REL 2 P.720 4

REL 3 P.730 0




Externe Testung

Zum Erreichen von Kategorie 2 gemaB EN 13849-1 muss die Sicherheitsfunktion z. B. Lichtschranke, Einzugssicherung getestet
werden. Um Lichtschranke oder Einzugssicherung zu testen, wird das zu testende Gerat liber das Ausgangsrelais der Steuerung
spannungsversorgt. Vor jeder Fahrt wird getestet. Wenn nach 0,5 s die Testung fehlschlagt, ist nur noch Totmannbetrieb moglich.
Durch die Testung kann es zu einer zeitlichen Verzégerung bis zum Fahren kommen.

Externe Testung Low aktiv

Bei aktiver Testung wird die Spannung der Sicherheitseinrichtung abgeschaltet und ein Signalwechsel am Eingang der Steuerung
muss erfolgen.

Externe Testung High aktiv

Bei Geraten mit einem separaten Testeingang wird dieser statt der Spannungsabschaltung verwendet.

Aufwecksignal fiir Funkschaltleiste

Funkschaltleisten sind wahrend Stillstand des Tores inaktiv. Zum Aktivieren der Sicherheitsleiste muss das Aufwecksignal verwen-
det werden und an die Schaltleiste angeschlossen werden. Durch das Aufwecken kann es zu einer zeitlichen Verzogerung bis zum
Fahren kommen.

Torposition
Verschiedene Positionen des Tores kdnnen Uber das Relais ausgegeben werden.

Tor in Bewegung
Die Ausgangsfunktion Tor in Bewegung wird wahrend der Bewegung angesteuert.

Hoflicht
Relais ist aktiv bei Tor in Bewegung und bei aktiver Vorwarnzeit. Eine Ausschaltverzégerung kann iGiber P.014: 0 - 600 s einge-
stellt werden.

Warnlicht

Relais ist aktiv bei Tor in Bewegung und bei aktiver Vorwarnzeit.

Fehleranzeige
Sammelausgabe von aktiven Fehlermeldungen. Damit kénnen Fehler von dieser Steuerung durch ein Ausgangsrelais in einer Leit-
zentrale angezeigt werden.

Verriegelung des Tores
Dient zur Ansteuerung einer Verriegelung (z. B. schlieBen eines elektrischen Torbolzens). Relais ist aktiv bei Tor in Bewegung.

Verriegelung der Schlupftiir
Dient zur Ansteuerung einer Verriegelung (z. B. schlieBen eines elektrischen Bolzens). Relais ist auBer in der Endlage ZU aktiv.

Ampel
Dient zur Ansteuerung einer Ampel, die Funktion kann auch als Gegenverkehrssteuerung verwendet werden. Durch P.892:1 wer-
den folgende Parameter fir die Ampelsteuerung freigeschaltet.

2 Beschreibung
01A Raumzeit bei Griinumschaltung
01B Raumzeit bei Rot
5x4 Auswahl innen / auBen
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Montage und Funktion des Funkempfangers (optional)

A B Die Steuerung kann mit einem 1-kanaligen oder 4-kanaligen
Funkfernbedienungssystem ausgeriistet werden. Bei den ein-
S ; pnt + 1 28 38 45]: 2 gesetzten Funkmodulen ist auch immer die Herstellerspezifi-

®
@ ED sche Anleitung zu beachten.

EC)
O — — i-Kanal Funkempfinger

+ FM 40,685 MHz
4-Kanal Funkempfanger

/\/\/\/ - FM 40,685 MHz

+ AM 433,92 MHz

Die Funkempfanger entsprechen der Funkanlagen Richtlinie
2014/53/EU. Der vollstandige Text der EU-Konformitatserkla-
rung ist unter der folgenden Internetadresse verfiigbar:

www.becker-antriebe.de/ce

Bei Nachristung eines Funkfernbedienungssystems missen
|ﬂ Sie zunachst die Empfangerplatine auf der Grundsteuerungs-
platine installieren. Schalten Sie dazu die gesamte Torsteue-

g rung spannungsfrei.

g C@ Stecken Sie die Funkempfangerplatine wie nebenstehend ge-
zeigt auf den Steckplatz FUNK oben rechts auf der Steuerung

i g ein. Achten Sie auf die richtige Orientierung der Platine!
g Verlegen Sie die Antenne des Empfangers in der Steuerung
S I senkrecht nach unten.
—
A: 1-Kanal B: 4-Kanal
1. Rote Kontrollleuchte 3. Pro Kanal je eine rote Kon-
trollleuchte

2. Taste ,Lernen Kanal“
4. Pro Kanal je eine Taste
,Lernen Kanal*

Funktion

1-Kanal

Die Tasterbefehle werden wie beim 1-fach-Taster nacheinander in die Befehlsfolge AUF-STOPP-ZU-STOPP umgesetzt. Liegt eine
Fehlermeldung in der Torsteuerung vor, so werden die Tasterbefehle nacheinander in die Befehlsfolge AUF-STOPP-AUF umge-
setzt.

4-Kanal

Die 4-kanalige Funkfernbedienung hat folgende Funktionen:

Taste 1: Die Tasterbefehle werden wie beim 1-fach-Taster nacheinander in die Befehlsfolge AUF-STOPP-ZU-STOPP umgesetzt.
Liegt eine Fehlermeldung in der Torsteuerung vor, so werden die Tasterbefehle nacheinander in die Befehlsfolge AUF-STOPP-AUF
umgesetzt.

Taste 2: Funktionsidentisch mit der Taste AUF

Taste 3: Funktionsidentisch mit der Taste ZU. Im Fall einer Stérung wird die Taste ignoriert.

Taste 4: Funktionsidentisch mit der Taste STOPP

A VORSICHT

Bei Verwendung eines Funksystems muss die Person, die das Tor steuert, wahrend der
Torbewegung einen vollstindigen Uberblick iiber das Tor und seine Umgebung haben, und
darf sich nicht in einer gefdhrlichen Position befinden.




Einlernen der Handsender-Codierung

Die Codierung des Funkhandsenders ist werkseitig festgelegt. Der Funkempféanger muss durch Einlernen des Handsendercodes
auf diese Codierung eingestellt werden.

Zum Einlernen der Handsendercodierung im Funkempfanger gehen Sie wie folgt vor:

Driicken Sie die Taste ,Lernen Kanal“ am Funkempfanger.

> Die zugehdrige rote Kontrollleuchte beginnt zu blinken.
Innerhalb der nachsten 15 Sekunden kdnnen Sie den Handsendercode einlernen.

Driicken Sie dazu die Taste des Handsenders solange (ca. 2s) bis die Kontrollleuchte des Empfangers schnell blinkt.

Lassen Sie nun die Taste des Handsenders wieder los.

> Der Handsender ist eingelernt.
Analog dazu kdnnen Sie die Programmierung der 4 Tasten des 4-Kanal Empfangers vornehmen. Insgesamt kénnen Sie bis zu 60
verschiedene Sendercodierungen (Tasten) pro Empfanger einlernen.

Loschen aller eingelernten Sendercodes

d Das einzelne Loschen eines Senders ist nicht mdglich.

Driicken Sie die Taste ,Lernen Kanal“ des Funkempféngers und halten Sie diese gedriickt.
> Die rote Kontrollleuchte beginnt langsam zu blinken. Nach ca. 5s blinkt die rote Kontrollleuchte schnell.

Halten Sie die Taste solange gedrtickt, bis die rote Kontrollleuchte erlischt.
> Nach Erléschen der Kontrollleuchte sind alle Codes des Empfangers geldscht. Lassen Sie erst jetzt die Taste wieder los.

> Alle Sendercodes von allen Kanalen wurden geldscht.
Die folgenden Parameter flir den Funkempfanger konnen mit P.802: 1 aktiviert werden.

Parameter Eingang Funktion
Funkempfanger P.5B0: 14.02 FE 11 (Kanal 1) Fahrbefehlsfolge AUF/STOPP/ZU
P.5C0: 11.02 FE 12 (Kanal 2) Fahrbefehl AUF
P.5D0: 12.00 FE 13 (Kanal 3) Fahrbefehl ZU
P.5E0: 13.01 FE 14 (Kanal 4) Fahrbefehl STOPP
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Torprofile

Durch die Auswahl eines Torprofiles im Parameter P.991 werden die Funktionen der Eingange und Ausgange und Parameter pas-
send zu einem bestimmten Tortyp voreingestellt. Die in den Torprofilen aufgefiihrten Werte kbnnen daher von den Werkseinstel-
lungen des Torprofiles 0 (P.991: 0) in der Parameteribersicht, in der Beschreibung und im Anschluss- und Lageplan abweichen.
Es sind die jeweils gliltigen Anschlussplane und Parameter zu beachten. Applikationsspezifische Profile konnen mit P.992 ausge-
wahlt werden.

P.991:0 mechanische Endabschaltung (Becker-Antriebe GmbH)

P.991:1 mechanische Endabschaltung (Becker-Antriebe GmbH)
P.991:2 Absolutwertdrehgeber (Becker-Antriebe GmbH)

P.991:0 mechanische Endabschaltung (Becker-Antriebe GmbH)

Parameter Eingang Funktion
Klemmen P.4EQ0 SE 1 Optoelektronische Schaltleiste oder Elektrische

Schaltleiste
(wird bei der Erstinbetriebnahme festgelegt)

P.4F0: 3.00 SE?2 Schlupftiir Widerstand 8k2 Ohm

P.510: 10.00 FE 1 Schlaffseil NC

P.520: 22.00 FE 2 Lichtschranke 1

P.530: 13.00 FE3 Fahrbefehl STOPP

P.540: 12.00 FE 4 Fahrbefehl ZU

P.550: 11.02 FE5 Fahrbefehl AUF

P.560: 8.00 FE6 Vorendschalter (VES)

P.570*: 6.00 FE7 Endlage AUF

P.580*: 7.00 FE 8 Endlage ZU

*) Die Funktionseingéange FE7 und FE8 kénnen bei Verwendung von mechanischen Endschaltern nicht verandert werden.

P.991:1 mechanische Endabschaltung (Becker-Antriebe GmbH)

Parameter Eingang Funktion
Klemmen P.4EO0 SE 1 Optoelektronische Schaltleiste oder Elektrische

Schaltleiste
(wird bei der Erstinbetriebnahme festgelegt)

P.4F0: 3.00 SE?2 Schlupftiir Widerstand 8k2 Ohm

P.510: 10.00 FE 1 Schlaffseil NC

P.520: 22.00 FE 2 Lichtschranke 1

P.530: 17.01 FE3 Wahlschalter Automatischer Wiederzulauf

P.540: 11.02 FE 4 Fahrbefehl AUF

P.550: 14.02 FES5 Fahrbefehlsfolge AUF/STOPP/ZU

P.560: 8.00 FE 6 Vorendschalter (VES)

P.570*: 6.00 FE7 Endlage AUF

P.580*: 7.00 FE 8 Endlage ZU

*) Die Funktionseingénge FE7 und FE8 kénnen bei Verwendung von mechanischen Endschaltern nicht verandert werden.



P.991:2 Absolutwertdrehgeber (Becker-Antriebe GmbH)

Parameter Eingang Funktion
Klemmen P.4EQ SE 1 Optoelektronische Schaltleiste oder Elektrische

Schaltleiste
(wird bei der Erstinbetriebnahme festgelegt)

P.4F0: 3.00 SE2 Schlupftiir Widerstand 8k2 Ohm

P.510: 10.00 FE 1 Schlaffseil NC

P.520: 22.00 FE2 Lichtschranke 1

P.530: 13.00 FE3 Fahrbefehl STOPP

P.540: 12.00 FE 4 Fahrbefehl ZU

P.550: 11.02 FE5 Fahrbefehl AUF

P.560: 16.01 FE6 Wahlschalter Teil6ffnung

P.570: 14.02 FE7 Fahrbefehlsfolge AUF/STOPP/ZU

P.580: 17.01 FE 8 Wahlschalter Automatischer Wiederzulauf

Parameteriibersicht Bediener

In der folgenden Tabelle werden alle Parameter angezeigt, die der Bediener einstellen kann. Die Werte ,Stellbereich® und ,Ab
Werk® sind flir den Parameter P.991:0 (Mechanische Endabschaltung) dargestellt und kbnnen zu anderen Profilen abweichen.

P. [Einheit] Stellbe- Beschreibung Ab Werk
reich
000 |[Zyklen] Torzyklen-Zahler 0

Der Inhalt dieses Parameters gibt die Anzahl der bisher gezahlten Fahrzyklen an,
der bei Erreichen der Endlage AUF / Teil6ffnung erhdht wird.

005 |[Zyklen] Wartungs-Zahler 0

Der Inhalt dieses Parameters gibt die Anzahl der noch zu fahrenden Torzyklen an,
bis eine Wartung fallig wird.

010 |[s] Offenhaltezeit 1 5
0..600 Das Tor wird in der Endlage flir die eingestellte Zeit offen gehalten. AnschlieBend
erfolgt eine automatische Zufahrt.
011 |[s] Offenhaltezeit 2 10
0..600 Das Tor wird in der Endlage fir die eingestellte Zeit offen gehalten. AnschlieBend
erfolgt eine automatische Zufahrt.
014 |[s] Ausschaltverzogerung fiir Hoflicht 120
0..600 Der Wert stellt die Zeitdauer der Ausschaltverzogerung fiir die Ausgangsfunktion
"Hoflicht" ein.
920 (0..20 Fehlerhistorie 0

Die Steuerung speichert die letzten 20 aufgetretenen Fehler im Fehlerspeicher.
Nach Einsprung in Parameter P.920 kénnen die aufgetretenen Fehler durch dre-
hen von dem DDT(L), (R) angezeigt werden. Im Wechsel mit dem Fehler wird der
Takt bei dem der Fehler aufgetreten ist nach ca. 5s angezeigt. Nach den Fehlern
erscheint "end" im Display.

Die Anzeige noEr bedeutet, dass kein Fehler eingetragen wurde.

925 Softwareversion

In diesem Parameter wird die Version der aktuell verwendeten Software angezeigt.
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P. [Einheit] Stellbe- Beschreibung Ab Werk
reich

999 |0000..FFFF Passwort " 0

Passwort zur Auswahl der Parametrierebene

Durch die verschiedenen Passwortebenen wird der Zugang zu unterschiedlich vie-
len Parametern gewahrt.

Ein Andern von Parametern ohne Kenntnis iber deren Funktion zu haben ist unter-
sagt.

Um Fehler und Gefédhrdungen durch unberechtigten Zugang zu vermeiden, dirfen
Passworter nur an geschultes Personal ausgegeben werden.

) Dieser Parameter ist nach Umschalten des Dip-Schalters PAR = ON erreichbar.

Parameteriibersicht Monteur

In der folgenden Tabelle werden alle Parameter angezeigt, die der Monteur einstellen kann. Die Werte ,Stellbereich® und ,,Ab
Werk" sind fiir den Parameter P.991:0 (Mechanische Endabschaltung) dargestellt und kbnnen zu anderen Profilen abweichen.

P. [Einheit] Stellbe- Beschreibung Ab Werk
reich
000 |[Zyklen] Torzyklen-Zahler 0

Der Inhalt dieses Parameters gibt die Anzahl der bisher gezahlten Fahrzyklen an,
der bei Erreichen der Endlage AUF / Teil6ffnung erhdht wird.

005 |[Zyklen] Wartungs-Zahler 0

Der Inhalt dieses Parameters gibt die Anzahl der noch zu fahrenden Torzyklen an,
bis eine Wartung fallig wird.

010 ([s] Offenhaltezeit 1 5
0..600 Das Tor wird in der Endlage fir die eingestellte Zeit offen gehalten. AnschlieBend
erfolgt eine automatische Zufahrt.
011 |[s] Offenhaltezeit 2 10
0..600 Das Tor wird in der Endlage fir die eingestellte Zeit offen gehalten. AnschlieBend

erfolgt eine automatische Zufahrt.

012 |0..1 Automatischer Wiederzulauf (AWZ) 0

Legt fest, ob das Tor nach Ablauf der Offenhaltezeit und ggfs. nach der Vorwar-
nung selbsttatig geschlossen wird. Ist der Funktionseingang Automatischer Wie-
derzulauf vorhanden, so hat dieser eine héhere Prioritéat.

0: kein AWZ
1: AWZ aktiv
014 |[s] Ausschaltverzogerung fiir Hoflicht 120
0..600 Der Wert stellt die Zeitdauer der Ausschaltverzégerung fir die Ausgangsfunktion
"Hoflicht” ein.
01A |[s] Raumzeit bei Griinumschaltung 5
0..600 Raumzeit bei der Umschaltung zwischen Griin Innen und Griin AuBen. Diese Zeit

soll es einem Fahrzeug ermdglichen das Tor zu passieren, bevor die Gegenseite
Griin bekommt. Wahrend dieser Zeit blinken beide Seiten.

Dieser Parameter ist nur einstellbar wenn P.892:1 ist.

01B |[s] Riaumzeit Rot 20

0..600 Der Wert stellt die Zeitdauer zum Raumen des Torbereiches bei Gegenverkehrs-
steuerung ein. Wahrend der Raumzeit blinken beide Ampein rot.

Dieser Parameter ist nur einstellbar wenn P.892:1 ist.

020 |([s] Vorwarnzeit vor Auffahrt 0

0..600 Die Tor-Auffahrt wird nach Eingang eines AUF-Befehls um die in diesem Parame-
ter angegebene Zeit verzogert.




[Einheit] Stellbe-
reich

Beschreibung

Ab Werk

025

[s]
0..600

Vorwarnzeit vor Zufahrt

Die Tor-Zufahrt wird nach Eingang eines ZU-Befehls oder nach Ablauf der Offen-
haltezeit um die in diesem Parameter angegebene Zeit verzogert.

130

0..1

Motor Drehfeld
0: Rechts-Drehfeld
1: Links-Drehfeld

210

0.5

Bei Verwendung eines Absolutwertdrehgebers:
Neu-Einlernen der Endlagen

Mit diesem Parameter wird das Einlernen der Endlagen neu gestartet. Die entspre-
chenden Endlagen werden nach Aktivierung des Vorgangs im Totmannbetrieb an-
gefahren und durch langes betatigen des Dreh-Drick-Tasters gespeichert. Fol-
gende Einstellmoglichkeiten stehen zur Auswahl:

0: Abbruch, es wird keine Endlage neu eingelernt.

1: Drehrichtung, Endschalter ZU, Endschalter AUF, Vorendschalter und ggf. Bo-
denposition und ggf. Position Teil6ffnung werden eingelernt.

2: Endschalter AUF und ggf. Position Teil6ffnung werden eingelernt.
3: Endschalter ZU, Endschalter AUF werden eingelernt.
4: Position Teiloffnung wird eingelernt.

5: Drehrichtung, Endschalter ZU, Endschalter AUF, Vorendschalter und ggf. Bo-
denposition und ggf. Position Teil6ffnung werden eingelernt.

6: Rauch-/Warmeabzugsposition (RWA) wird eingelernt.

7: Position Ausblendung Lichtschranke wird eingelernt.

215

0..1

Abschalten Endlage ZU

In der Endlage ZU kann wahlweise liber die Schaltleiste oder tiber den Endschalter
abgeschaltet werden

0: Abschalten tiber Endschalter

1: Abschalten tiber Schaltleiste

216

0..1

Bei Verwendung eines Absolutwertdrehgebers:
Bodenanpassung

Aktiviert die Bodenanpassung. Die wahrend der Toreinstellung ermittelte Boden-
position wird gespeichert. Beim SchlieBen im Moment des Aufsetzens auf den Bo-
den dient die abgespeicherte Bodenposition als Referenz und ermdglicht eine
Korrektur der Positionen Vorendschalter und Tor geschlossen sowie der Boden-
position selbst. Die Korrektur erfolgt in kleinen Schritten.

0: keine Bodenanpassung

1: Bodenanpassung aktiv

220

[Ink]
0..4095

Bei Verwendung eines Absolutwertdrehgebers:
Position Endschalter ZU

Der Parameterwert gibt die Position Endlage ZU in Inkrementen an.

221

[Ink]
-100..100

Bei Verwendung eines Absolutwertdrehgebers:
Korrektur der Position Endlage ZU

Korrigiert die Position Endlage ZU in Inkrementen

222

[Ink]
0..4095

Bei Verwendung eines Absolutwertdrehgebers:
Position Vorendschalter (VES)

Der Parameterwert gibt die Position Vorendschalter (VES) in Inkrementen an.
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P. [Einheit] Stellbe- Beschreibung Ab Werk
reich

225 |(0..1 Entlasten Schaltleiste 0

Dieser Parameter konfiguriert das Entlasten der Schaltleiste in der unteren End-
lage (i.d.R. bei DW). Siehe auch Anlupfzeit zum Entlasten der Schaltleiste. Die Ent-
lastungsposition entspricht der Meldung ,,Tor geschlossen®.

0: kein Entlasten

1: Entlasten

226 |[Ink] Bei Verwendung eines Absolutwertdrehgebers: 0
0..4095 Bodenposition

Anzeige der Bodenposition

228 |[Ink] Bei Verwendung eines Absolutwertdrehgebers: 0
0..4095 Position der Ausblendung Lichtschranke

Der Parameterwert gibt die Position Ausblendung der Lichtschranke in Inkremen-
ten an.

230 |[Ink] Bei Verwendung eines Absolutwertdrehgebers: 0
0..4095 Position Endlage AUF

Der Parameterwert gibt die Position Endlage AUF in Inkrementen an.

231 [Ink] Bei Verwendung eines Absolutwertdrehgebers: 0
-100..100 Korrektur der Position Endlage AUF

Korrektur der Position Endlage AUF in Inkrementen

240 |[Ink] Bei Verwendung eines Absolutwertdrehgebers: 0
0..4095 Position Tor Teiloffen

Der Parameterwert gibt die Position Tor Teiloffen in Inkrementen an.

244 |0..3 Bei Verwendung eines Absolutwertdrehgebers: 3
Konfiguration der Teiloffen Position

Die Position des Zwischenhalts kann mit Hilfe dieses Parameters direkt auf typi-
sche Werte eingestellt werden.

0: kein Zwischenhalt zugelassen, Zwischenhalt ist gleich Endlage Tor AUF
1: halbe Tor-Offnungsweite
2: 2/3 Tor-Offnungsweite

3: Zwischenhaltposition wird in Totmannfahrt eingelernt.

250 |[Ink] Bei Verwendung eines Absolutwertdrehgebers: 0
0..4095 Rauch-/Warmeabzugsposition (RWA)

Gibt die Position-Rauch-/Warmeabzugsposition in absoluten Inkrementen an.

251 [0..2 Auswabhl der Zielposition fiir den Rauch-/Warmeabzugs-Befehl 0
0: Position AUF

1: Position ZU

2: Position Rauch-/Warmeabzugsposition (bei Absolutwertdrehgeber)

410 |[s] Laufzeitiiberwachung Auffahrt 30

0..600 Die hier eingestellte Zeit ist die max. zulassige Laufzeit fir die AUF-Richtung. Dau-
ert die Fahrt langer als angegeben, fihrt dies zum Fehler (E.021).

415 |[s] Laufzeitiiberwachung Zufahrt 30

0..600 Die hier eingestellte Zeit ist die max. zulassige Laufzeit flir die ZU-Richtung. Dauert
die Fahrt langer als angegeben, fiihrt dies zum Fehler (E.020).

419 |[s] Laufzeitiiberwachung Totmannfahrt 30

0..600 Die hier eingestellte Zeit ist die max. zuldssige Laufzeit flir die AUF- und ZU-Rich-
tung in Totmann-Fahrt. Dauert die Fahrt Ianger als angegeben, fuhrt dies zum Feh-
ler (E.020/E.021).




P. [Einheit] Stellbe- Beschreibung Ab Werk
reich

451 |0..2 Hindernisreaktion 0
Der Parameter wechselt zwischen Freifahrt nach Zeit, Teil6ffnen oder vollstandi-
gem Offnen des Tores bei Hinderniserkennung durch die Sicherheitsleiste (SKS)
oder Lichtschranke (LS).
0: nur Freifahrt nach Zeit
1: Vollstandiges Offnen
2: Teiléffnen wenn méglich, sonst vollstéandig Offnen

4E0 |[1..2 Funktion SE1 1
Wahl der Eingangsfunktion fiir Sicherheits-Eingang SE1

4E1 Parameter SE1 0
Wabhl des Eingangsprofils flir Sicherheits-Eingang SE1 (Parameter ist abhangig
von konfigurierter Eingangsfunktion)

4E3 |0..1 Totmann - Sicherheitsleiste 1
Auswahl ob im Totmann-Betrieb (P.980: 1) Sicherheitsleiste wirken soll.
0: Sicherheitsleiste aktiv
1: Sicherheitsleiste inaktiv

4F0 (3.4 Funktion SE2 3
Wahl der Eingangsfunktion fiir Sicherheits-Eingang SE2

4F1 Parameter SE2 0
Wahl des Eingangsprofils fiir Sicherheits-Eingang SE2 (Parameter ist abhangig
von konfigurierter Eingangsfunktion)

4F4 |0..3 Wirkungsrichtung SE2 0
Die Wirkungsrichtung des Eingangs kann in P.4F4 eingestellt werden.
0: ZU - Mit Reversierung
1: AUF - Mit Reversierung
2: AUF und ZU, Funktion STOPP, Totmann-Fahrt moglich
3: AUF und ZU, Funktion STOPP, keine Fahrt moglich

510 |5..29 Funktion FE1 10
Wahl der Eingangsfunktion fur Eingang FE1

511 Parameter FE1 00
Wahl des Eingangsprofils flir Eingang FE1 (Parameter ist abhangig von konfigurier-
ter Eingangsfunktion)

514 |0..1 Richtung FE1 0
Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fiir diesen Eingang.
0: Innen
1: AuBen
Dieser Parameter ist nur einstellbar wenn P.892:1 ist.

520 |6..29 Funktion FE2 22
Wahl der Eingangsfunktion fiir Eingang FE2

521 Parameter FE2 00
Wabhl des Eingangsprofils flir Eingang FE2 (Parameter ist abhangig von konfigurier-
ter Eingangsfunktion)
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P. [Einheit] Stellbe- Beschreibung Ab Werk
reich

524 |0..1 Richtung FE2 0

Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fiir diesen Eingang.

0: Innen
1: AuBen

Dieser Parameter ist nur einstellbar wenn P.892:1 ist.

530 [6..29 Funktion FE3 13
Wahl der Eingangsfunktion fur Eingang FE3

531 Parameter FE3 00

Wabhl des Eingangsprofils flir Eingang FE3 (Parameter ist abhangig von konfigurier-
ter Eingangsfunktion)

534 |[0..1 Richtung FE3 0
Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fiir diesen Eingang.
0: Innen
1: AuBen

Dieser Parameter ist nur einstellbar wenn P.892:1 ist.

540 [6..29 Funktion FE4 12
Wahl der Eingangsfunktion flr Eingang FE4

541 Parameter FE4 00

Wahl des Eingangsprofils fur Eingang FE4 (Parameter ist abhangig von konfigurier-
ter Eingangsfunktion)

544 |0..1 Richtung FE4 0
Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fir diesen Eingang.
0: Innen
1: AuBen

Dieser Parameter ist nur einstellbar wenn P.892:1 ist.

550 [6..29 Funktion FE5 11
Wabhl der Eingangsfunktion fir Eingang FE5

551 Parameter FE5 02

Wahl des Eingangsprofils flir Eingang FE5 (Parameter ist abhangig von konfigurier-
ter Eingangsfunktion)

554 |[0..1 Richtung FE5 0
Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fir diesen Eingang.
0: Innen

1: AuBen

Dieser Parameter ist nur einstellbar wenn P.892:1 ist.

560 |6..29 Funktion FE6 8
Wabhl der Eingangsfunktion flir Eingang FEG

561 Parameter FE6 00

Wahl des Eingangsprofils flir Eingang FE6 (Parameter ist abhangig von konfigurier-
ter Eingangsfunktion)

564 |[0..1 Richtung FE6 0
Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fiir diesen Eingang.
0: Innen
1: AuBen

Dieser Parameter ist nur einstellbar wenn P.892:1 ist.




[Einheit] Stellbe-
reich

Beschreibung

Ab Werk

570

6..29

Funktion FE7
Wahl der Eingangsfunktion fur Eingang FE7

571

Parameter FE7

Wahl des Eingangsprofils flir Eingang FE7 (Parameter ist abhangig von konfigurier-
ter Eingangsfunktion)

00

574

0..1

Richtung FE7

Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fir diesen Eingang.
0: Innen

1: AuBen

Dieser Parameter ist nur einstellbar wenn P.892:1 ist.

580

6..29

Funktion FE8
Wahl der Eingangsfunktion fiir Eingang FE8

581

Parameter FE8

Wahl des Eingangsprofils flir Eingang FE8 (Parameter ist abhangig von konfigurier-
ter Eingangsfunktion)

00

584

0..1

Richtung FE8

Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fir diesen Eingang.
0: Innen

1: AuBen

Dieser Parameter ist nur einstellbar wenn P.892:1 ist.

590

11..29

Funktion FE9 (BDC-XXX M1)
Wahl der Eingangsfunktion fir Eingang FE9 (BDC-XXX M1: Schleifendetektor 1)

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M1 bei Einstellung P.800:1
maoglich.

11

591

Parameter FE9 (BDC-XXX M1)

Wahl des Eingangsprofils flir Eingang FE9 (Parameter ist abhangig von konfigurier-
ter Eingangsfunktion)

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M1 bei Einstellung P.800:1
moglich.

02

594

0..1

Richtung FE9 (BDC-XXX M1)

Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fir diesen Eingang.
0: Innen

1: AuBen

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M1 bei Einstellung P.800:1 und
P.892:1 mdglich.

5A0

11..29

Funktion FE10 (BDC-XXX M1)
Wabhl der Eingangsfunktion fiir Eingang FE10 (Zusatzmodul: Schleifendetektor 2)

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M1 bei Einstellung P.800:1
maoglich.

11

5A1

Parameter FE10 (BDC-XXX M1)

Wabhl des Eingangsprofils flir Eingang FE10 (Parameter ist abhangig von konfigu-
rierter Eingangsfunktion)

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M1 bei Einstellung P.800:1
moglich.

02
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P. [Einheit] Stellbe- Beschreibung Ab Werk
reich

5A4 |0..1 Richtung FE10 (BDC-XXX M1) 1
Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fiir diesen Eingang.
0: Innen
1: AuBen
Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M1 bei Einstellung P.800:1 und
P.892:1 moglich.

5B0 |0..15 Funktion FE11 (Funk Kanal 1) 14
Wabhl der Eingangsfunktion fir Eingang FE11 (Funk Kanal 1)
Diese Funktion ist nur bei Einstellung P.802:1 maoglich.

5B1 Parameter FE11 (Funk Kanal 1) 02
Wabhl des Eingangsprofils fur Eingang FE11 (Parameter ist abh&ngig von konfigu-
rierter Eingangsfunktion)
Diese Funktion ist nur bei Einstellung P.802:1 mdglich.

5B4 |0..1 Richtung FE11 (Funk Kanal 1) 1
Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fiir diesen Eingang.
0: Innen
1: AuBen
Diese Funktion ist nur bei Einstellung P.802:1 und P.892:1 mdglich.

5C0 |0..15 Funktion FE12 (Funk Kanal 2) 11
Wabhl der Eingangsfunktion fiir Eingang FE12 (Funk Kanal 2)
Diese Funktion ist nur bei Einstellung P.802:1 mdglich.

5C1 Profil FE12 (Funk Kanal 2) 02
Wahl des Eingangsprofils flir Eingang FE12 (Profil ist abhédngig von konfigurierter
Eingangsfunktion)
Diese Funktion ist nur bei Einstellung P.802:1 mdglich.

5C4 |0..1 Richtung FE12 (Funk Kanal 2) 1
Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fiir diesen Eingang.
0: Innen
1: AuBen
Diese Funktion ist nur bei Einstellung P.802:1 und P.892:1 mdglich.

5D0 |0..15 Funktion FE13 (Funk Kanal 3) 12
Wahl der Eingangsfunktion fiir Eingang FE13 (Funk Kanal 3)
Diese Funktion ist nur bei Einstellung P.802:1 mdglich.

5D1 Profil FE13 (Funk Kanal 3) 00
Wabhl des Eingangsprofils flir Eingang FE13 (Profil ist abhéngig von konfigurierter
Eingangsfunktion)
Diese Funktion ist nur bei Einstellung P.802:1 mdglich.

5D4 |0..1 Richtung FE13 (Funk Kanal 3) 0
Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fir diesen Eingang.
0: Innen
1: AuBen
Diese Funktion ist nur bei Einstellung P.802:1 und P.892:1 mdglich.

5E0 [0..15 Funktion FE14 (Funk Kanal 4) 13
Wabhl der Eingangsfunktion fir Eingang FE14 (Funk Kanal 4)
Diese Funktion ist nur bei Einstellung P.802:1 moglich.




[Einheit] Stellbe-
reich

Beschreibung

Ab Werk

S5E1

Profil FE14 (Funk Kanal 4)

Wahl des Eingangsprofils flir Eingang FE14 (Profil ist abhangig von konfigurierter
Eingangsfunktion)

Diese Funktion ist nur bei Einstellung P.802:1 mdglich.

01

S5E4

Richtung FE14 (Funk Kanal 4)

Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fiir diesen Eingang.
0: Innen

1: AuBen

Diese Funktion ist nur bei Einstellung P.802:1 und P.892:1 mdglich.

610

11..29

Funktion FE1 (BDC-XXX M2)
Wahl der Eingangsfunktion fiir Eingang FE1

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1
moglich.

611

Parameter FE1 (BDC-XXX M2)

Wahl des Eingangsprofils flir Eingang FE1 (Parameter ist abhangig von konfigurier-
ter Eingangsfunktion)

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1
moglich.

00

614

Richtung FE1 (BDC-XXX M2)

Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fiir diesen Eingang.
0: Innen

1: AuBen

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1 und
P.802:1 mdglich.

620

11..29

Funktion FE2 (BDC-XXX M2)
Wahl der Eingangsfunktion fiir Eingang FE2

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1
maoglich.

621

Parameter FE2 (BDC-XXX M2)

Wahl des Eingangsprofils flir Eingang FE2 (Parameter ist abhangig von konfigurier-
ter Eingangsfunktion)

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1
maoglich.

00

624

0..1

Richtung FE2 (BDC-XXX M2)

Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fir diesen Eingang.
0: Innen

1: AuBen

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1 und
P.802:1 mdglich.

630

11..29

Funktion FE3 (BDC-XXX M2)
Wahl der Eingangsfunktion fir Eingang FE3

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1
moglich.

631

Parameter FE3 (BDC-XXX M2)

Wahl des Eingangsprofils flir Eingang FE3 (Parameter ist abhangig von konfigurier-
ter Eingangsfunktion)

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1
moglich.

00
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P. [Einheit] Stellbe- Beschreibung Ab Werk
reich

634 |0..1 Richtung FE3 (BDC-XXX M2) 0

Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fiir diesen Eingang.

0: Innen
1: AuBen

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1 und
P.802:1 mdglich.

640 |11..29 Funktion FE4 (BDC-XXX M2) 0
Wabhl der Eingangsfunktion flr Eingang FE4

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1
maoglich.

641 Parameter FE4 (BDC-XXX M2) 00

Wahl des Eingangsprofils fur Eingang FE4 (Parameter ist abhangig von konfigurier-
ter Eingangsfunktion)

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1
moglich.

644 |0..1 Richtung FE4 (BDC-XXX M2) 0
Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fir diesen Eingang.
0: Innen
1: AuBen

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1 und
P.802:1 mdoglich.

650 |11..29 Funktion FE5 (BDC-XXX M2) 0
Wabhl der Eingangsfunktion fiir Eingang FE5

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1
moglich.

651 Parameter FE5 (BDC-XXX M2) 00

Wahl des Eingangsprofils fir Eingang FE5 (Parameter ist abhangig von konfigurier-
ter Eingangsfunktion)

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1
moglich.

654 |0..1 Richtung FE5 (BDC-XXX M2) 0
Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fiir diesen Eingang.
0: Innen
1: AuBen

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1 und
P.802:1 maoglich.

660 |11..29 Funktion FE6 (BDC-XXX M2) 0
Wabhl der Eingangsfunktion flir Eingang FE6

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1
maglich.

661 Parameter FE6 (BDC-XXX M2) 00

Wabhl des Eingangsprofils flir Eingang FE6 (Parameter ist abhangig von konfigurier-
ter Eingangsfunktion)

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1
moglich.




[Einheit] Stellbe-
reich

Beschreibung

Ab Werk

664

1

Richtung FE6 (BDC-XXX M2)

Einstellung der Richtung bei Gegenverkehrssteuerung fiir diesen Eingang.
0: Innen

1: AuBen

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit BDC-XXX M2 bei Einstellung P.801:1 und
P.802:1 mdglich.

6D1

Profil FE15 (Deckeltaste AUF)

Wahl des Eingangsprofils flir Eingang FE15 (Profil ist abhangig von konfigurierter
Eingangsfunktion)

08

6E1

Profil FE16 (Deckeltaste STOPP)

Wahl des Eingangsprofils flir Eingang FE16 (Profil ist abhangig von konfigurierter
Eingangsfunktion)

01

6F1

Profil FE17 (Deckeltaste ZU)

Wahl des Eingangsprofils flir Eingang FE17 (Profil ist abhangig von konfigurierter
Eingangsfunktion)

01

710

.18

Funktion Rel1

Wahl der Ausgangsfunktion fir Ausgang Rel1

: Nicht belegt

: Externe Testung - High aktiv (Relais eingeschaltet)
: Endlage ZU

: Endlage AUF

: Endlage TEILAUF

: Endlage Rauch- und Warmeabzug

N o oA W =2 O

: Anzeige Tor wird bewegt
8: Hoflicht

9: Warnlicht

10: Fehleranzeige

11: Tor verriegeln

12: Tir verriegeln

13: Ampel Rot Innen

14: Ampel Griin Innen

15: Ampel Rot AuBen

16: Ampel Griin AuBen

17: Externe Testung - Low aktiv (Relais ausgeschaltet)
18: Warnlicht blinkend 1 Hz

720

0..18

Funktion Rel2
Wabhl der Ausgangsfunktion fiir Ausgang Rel2

730

0..18

Funktion Rel3
Wahl der Ausgangsfunktion fir Ausgang Rel3

740

0..18

Funktion Rel4 (BDC-XXX M1)
Wahl der Ausgangsfunktion flir Ausgang Rel4

Dieser Parameter ist nur bei P.800:1 einstellbar.

750

0..18

Funktion Rel5 (BDC-XXX M1)
Wahl der Ausgangsfunktion fir Ausgang Rel5

Dieser Parameter ist nur bei P.800:1 einstellbar.
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P. [Einheit] Stellbe- Beschreibung Ab Werk
reich

760 |0..18 Funktion Rel1 (BDC-XXX M2) 0
Wahl der Ausgangsfunktion flir Ausgang Rell

Dieser Parameter ist nur bei P.801:1 einstellbar.

770 |0..18 Funktion Rel2 (BDC-XXX M2) 0
Wabhl der Ausgangsfunktion fiir Ausgang Rel2

Dieser Parameter ist nur bei P.801:1 einstellbar.

780 (0..18 Funktion Rel3 (BDC-XXX M2) 0
Wabhl der Ausgangsfunktion fiir Ausgang Rel3

Dieser Parameter ist nur bei P.801:1 einstellbar.
790 (0..18 Funktion Rel4 (BDC-XXX M2) 0
Wahl der Ausgangsfunktion fur Ausgang Rel4

Dieser Parameter ist nur bei P.801:1 einstellbar.

800 |0..1 Aktivierung Erweiterungsplatine BDC-XXX M1 0
Mit diesem Parameter wird die Erweiterungsplatine aktiviert.
0: Inaktiv

1: Aktiv

801 |0..1 Aktivierung Erweiterungsplatine BDC-XXX M2 0
Mit diesem Parameter wird die Erweiterungsplatine aktiviert.
0: Inaktiv

1: Aktiv

802 |0..1 Aktivierung Parameter Funkempfanger 0
0: Inaktiv
1: Aktiv

892 |0..1 Parameterfreigabe Ampel 0
0: Inaktiv

1: Freischaltung von Parametern fir Gegenverkehrssteuerung.

910 |0..3 Auswahl Anzeigemodus Diagnose 1 0

Mit Hilfe dieses Parameters kdnnen die unten stehenden MessgréBen direkt im
Display der Torsteuerung angezeigt werden.

0: Der Steuerungsablauf wird angezeigt (Automatik)
1: Die Laufzeit des Motors in Sekunden wahrend der letzten Torfahrt
2: Die aktuelle Position in %

3: Die aktuelle Position in Inkrementen

920 (0..20 Fehlerhistorie 0

Die Steuerung speichert die letzten 20 aufgetretenen Fehler im Fehlerspeicher.
Nach Einsprung in Parameter P.920 konnen die aufgetretenen Fehler durch dre-
hen von dem DDT(L), (R) angezeigt werden. Im Wechsel mit dem Fehler wird der
Takt bei dem der Fehler aufgetreten ist nach ca. 5s angezeigt. Nach den Fehlern
erscheint "end” im Display.

Die Anzeige noEr bedeutet, dass kein Fehler eingetragen wurde.

925 Softwareversion

In diesem Parameter wird die Version der aktuell verwendeten Software angezeigt.

950 |[Ink] Aktuelle Position 0
0..4095 In diesem Parameter wird die aktuelle Position des Tores bezogen auf die Endlage
ZU angezeigt.




[Einheit] Stellbe-
reich

Beschreibung

Ab Werk

973

Riicksetzen des Wartungszahlers

Durch setzen dieses Parameters auf 1 wird der Wartungszahler quittiert.

980

0..5

Betriebs-Modus

Mit diesem Parameter wird der Betriebs-Modus der Steuerung eingestellt. Folgen-
de Modi sind mdglich:

0: AUF- und ZU-Fahrt in Selbsthaltung (Automatik)

1: AUF-Fahrt in Selbsthaltung, Zu-Fahrt in Handbetrieb (Teilautomatik)
2: AUF- und ZU-Fahrt in Handbetrieb (Totmann)

3: AUF- und ZU-Fahrt in Handbetrieb ohne Schaltleiste SE1 (Totmann)
4: Totmann-Notfahrt (keine Sicherheiten aktiv / keine Endlagen)

5: Ruckbetrieb (keine Sicherheiten aktiv / keine Endlagen)

985

Sprache der Displaytexte

Stellt die Sprache der im Display angezeigten Texte ein:
0: Englisch

1: Deutsch

990

0.4

Werkseinstellung

Durch das Einstellen und Speichern dieses Parameters werden die Parameter
oder die eingelernten Positionen geloscht:

0: keine Reset
1: Parameter auf Werkszustand des aktuellen Torprofils
2: Eingelernte Positionen I6schen

3: Parameter auf Werkszustand des aktuellen Torprofils und eingelernte Positio-
nen l6schen

4: Ricksetzen des Torprofils, Parameter auf Werkszustand setzen und eingelernte
Positionen I6schen

991

Torprofil Auswahl

0: Mechanische Endabschaltung (Becker-Antriebe GmbH)
1: Mechanische Endabschaltung (Becker-Antriebe GmbH)
2: Absolutwertdrehgeber (Becker-Antriebe GmbH)

3...X Kundenspezifische Torprofile siehe Kapitel ,Torprofile“

992

Funktionsprofil Auswahl
0: Keine Auswahl
1: Gegenverkehrssteuerung M1

2: Gegenverkehrssteuerung M2

999

0000..FFFF

Passwort "
Passwort zur Auswahl der Parametrierebene

Durch die verschiedenen Passwortebenen wird der Zugang zu unterschiedlich vie-
len Parametern gewahrt.

Ein Andern von Parametern ohne Kenntnis {iber deren Funktion zu haben ist unter-
sagt.

Um Fehler und Gefahrdungen durch unberechtigten Zugang zu vermeiden, dirfen
Passworter nur an geschultes Personal ausgegeben werden.

) Dieser Parameter ist nach Umschalten des Dip-Schalters PAR = ON erreichbar.
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Ubersicht Meldungen
Uber P.985 kann die Sprache der Anzeige zwischen Deutsch (Standard) und Englisch gewahlt werden.
Allgemeine Statusanzeige:
Deutsch Englisch Beschreibung

X. XXX X. XXX Parameterfreigabe (Punkt blinkt) ist aktiv, Deaktivierung durch umlegen des DIP-Schalters
PAR = OFF

XXXX. XXXX. Parameterwert (Punkt blinkt) wurde geandert.

STOP STOP Stopp / Resetzustand, warten auf den ndchsten eingehenden Befehl. Nur wenn Tor nicht in ei-
ner Endlage steht!

=St= =St= Stopp verriegelt / Stopp dauerhaft aktiv

_Ec Ec Endlage ZU (close) STOP wird nicht angezeigt!

=Ec= =Ec= Endlage ZU elektrisch verriegelt -> keine Auffahrt moglich (z. B. durch Schleuse) STOP wird
nicht angezeigt.

ZUF= CLS= aktive Zufahrt

ZUF® CLS® Zufahrt (blinkt) Vorwarnung ist aktiv

“"Eo” “Eo” Endlage AUF STOP wird nicht angezeigt!

=Eo= =Eo= Endlage AUF elektrisch verriegelt -> keine Zufahrt moglich (z. B. durch Sicherheitsschleife
oder Schleuse)
STOP wird nicht angezeigt!

=AUF =OPE Aktive Auffahrt

°AUF “OPE Auffahrt (blinkt) Vorwarnung ist aktiv

-E1- -E1- Teil6ffnungsposition angefahren STOP wird nicht angezeigt!

=rA= =rA= Endlage RWA (Zwischenhaltposition) elektrisch verriegelt -> keine Zufahrt mdglich, da
RWA Eingang noch aktiv, STOP wird nicht angezeigt!

=E1= =E1= Teil6ffnungsposition elektrisch verriegelt -> keine Zufahrt moglich (z.B. durch Sicherheits-
schleife)

=SE= =SE= Schaltleiste betitigt -> keine Automatik Fahrt moglich

=do= =do= Schlupftiir gedffnet in der Endlage ZU

=Lb= =ELb= Lichtschranke betitigt -> keine Automatik Fahrt moglich

=S1= =S1= Einzugssicherung betitigt ->Totmann ZU-Fahrt méglich

=82= =82= Einzugssicherung betitigt - >Totmann Fahrt moglich

=83= =83= Einzugssicherung betatigt ->Totmann AUF-Fahrt moglich

NOTF HdSA Notfahrt -> wird stindig bei Totmannfahrten ohne Beriicksichtigung von Sicherheiten, etc. nur
bei parametrierter Notfahrt (siehe P.980) angezeigt.

txxx. txxx. Automatische Wiederzulaufzeit ist aktiviert, nach Ablauf der Zeit schlieBt das Tor automatisch.
Wenn das Tor elektrisch verriegelt ist z. B. durch einen Fahrbefehl AUF, 1auft die Zeit nicht ab.

Statusmeldungen wahrend Eichung (=Einlernvorgang der Endlagen bei Absolutwertdrehgeber)
E.I.C.H., E.i.E.c, E.i.E.0. und E.i.E.S. sind zwingend erforderliche Einstellungen und kénnen nicht abgebrochen werden. Die ande-
ren Positionen und deren Funktion sind Zusatzpositionen und kénnen durch Parameterveranderung zu und abgeschaltet werden.

Deutsch Englisch Beschreibung

E.l.C.H. C.A.L.L Funktionstest Sicherheitsleiste (SKS) (in Totmannfahrt) moglich, einstellen der Drehrichtung,
nach einer kurzen Fahrt wird in Eichung der Endlage ZU automatisch gewechselt

E.l.E.c. E.l.LE.c. Eichung der Endlage ZU angefordert (in Totmannfahrt bzw. Ruckfahrt, wenn die Dezimal Punkte
blinken)

E.l.E.o. E.l.E.o. Eichung der Endlage AUF angefordert (in Totmannfahrt bzw. Ruckfahrt, wenn die Dezimal Punk-
te blinken)




Deutsch Englisch Beschreibung

E.l.E.l. E.l.E.l. Eichung der Teiloffnung E1 (in Totmannfahrt)

E.l.E.S. E.l.E.S. Eichung der Vorendschalterposition Sicherheitsleiste (SKS) (in Selbsthaltung, wenn Sicherheits-
leiste in Ordnung ist, ansonsten Totmannfahrt)

E.l.E.b. E.l.E.b. Eichung der Bodenposition (in Totmannfahrt)

E.lLE.L. E.l.LE.L. Eichung der Vorendschalter Ausblendung Lichtschranke (LS) (in Totmannfahrt)

E.L.E.r. E.l.E.r. Eichung der Endschalterposition Rauch-/Warmeabzug (RWA) (in Totmannfahrt)

Statusmeldungen Totmannbetrieb

Diese Statusmeldungen werden auch bei Totmannfahrt wahrend einer Stérung verwendet. Nach kurzer Zeit erscheint im Stillstand
allerdings die aktive Stérungsmeldung dauerhaft.

Deutsch Englisch Beschreibung
Hd.cL Hd.cL Totmann-Zufahrt (Folientaster: ZU)
Hd.oP Hd.oP Totmann-Auffahrt (Folientaster: AUF)
Hd.Ec Hd.Ec Endlage ZU erreicht, keine weitere Totmann-Zufahrt moglich
Hd.Eo Hd.Eo Endlage AUF erreicht, keine weitere Totmann-Auffahrt moglich
,Hd¢ ,Hd¢ Hand -> Totmannbetrieb in beide Richtungen, lasst sich tiber P.980 einstellen und wird an Stel-
le von STOP angezeigt.
HD.ru Hd.Jo Ruckbetrieb -> Ruckbetrieb in beide Richtungen, lasst sich liber P.980 einstellen und wird an
Stelle von STOP angezeigt.

Allgemeine Eingdange im Diagnosemodus

Deutsch Englisch Beschreibung
n n Zyklusanzeige Auffahren
u u Wartungszyklusanzeige
Sx.xx Sx.xx Software Versionsanzeige
HiSt HiSt Historie Fehlermeldungen
SEy.x SEy.x Sicherheitseingang y hat Zustand x (x=0..1)
Ny.x Ny.x Eingang y hat Zustand x (x=0..1) Beispiel F01.1 Eingang FE1 ist aktiv
Fehlermeldungen
ACHTUNG
Es muss zuerst die Ursache des Fehlers beseitigt werden, bevor die entsprechende Mel-
dung quittiert wird.
Die Fehlermeldungen liberdecken die allgemeinen Meldungen und unterteilen sich in 3 Gruppen:
Anzeige Beschreibung
F.xxx Schwere Fehler. Der Torantrieb fahrt nicht mehr. Schnelles blinken der Deckeltasten.
E.xxx Leichte Fehler. Der Torantrieb fahrt nur noch im Totmann-Betrieb (evtl. richtungsabhangig). Langsames blinken
der Deckeltasten.
. xxx Information. Einzelne Torfunktionen gestort, z. B. bei fehlender Parametrierung oder bei falliger Wartung
X XXX, Aktiver Fehler. Wenn dieser behoben wurde, muss durch einen langen Tastendruck des Drehdrucktasters quit-
tiert werden.
X. XXX Aktiver Fehler. Wenn dieser behoben wurde, muss nicht quittiert werden
XXXX. Behobener Fehler. Es muss durch langes Dricken des Dreh-Druck-Tasters (DDT) quittiert werden.

Aktive noch nicht behobene Fehler werden durch Dezimalpunkt 1 (z. B. F.212.) angezeigt. Fehler/Meldungen, welche noch quit-
tiert werden missen, werden durch Dezimalpunkt 4 angezeigt (z. B. F212.). Zum Quittieren muss ein Bedieneingriff erfolgen z. B.
langes drticken des DDT. Fehler konnen in der Historie weiterhin nachvollzogen werden.
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Es muss der Fehler mit der hochsten Prioritat und der niedrigsten Fehlernummer zuerst entstért werden, dieser wird als aktiver
Fehler in der Anzeige angezeigt.

Fehlercode Beschreibung Ursache / Abhilfe
F.000 Torposition auBerhalb Verfahrbereich | eingelernter Fahrbereich +10° pro Endstellung bei elektronischer Endab-
schaltung
Sicherheitsendschalter bei MLS
mechanische Bremse defekt oder falsch eingestellt
Tor durch Nothandbedienung des Antriebs in den gltigen Verfahrbereich
bringen oder Endlagen neu einlernen
F.185 Quittierung nach Neustart der Steue- | Keine Fahrt moglich, solange nicht durch Drehdriicktaster quittiert wurde.
rung
F.211 | NA1 NOT-HALT ausgeltst + Thermoschalter des Antriebs ausgeldst
* Handkurbelschalter des Antriebs ausgelost
» Sicherheitsendschalter ausgelost
» Externer NOT-HALT Taster ausgelost
F.212 NA2 NOT-HALT ausgelést . NOT_HALT Taster ausgek'jst
* Riemenbruchiberwachung ausgeldst
» Alternativ wird NA2 als regelmaBiger Ausschalter benutzt
F.214 Schlupftiir wurde gedffnet Schlupftiir wurde wahrend der Torbewegung gedffnet
F.216 Torverriegelungsbolzen I6st nicht » Torverriegelungsbolzen ist blockiert
* Keine Fahrt mdglich
F.217 | Schlupftirverriegelungsbolzen I6st « Schlupftiirverriegelungsbolzen ist blockiert
nicht
« Keine Fahrt moglich
F.330 |Schlaffseil/ Uberlastschalter ausge- + Schlaffseil ausgeldst
16st
+ Uberlastschalter ausgelost
F.336 Negative Testung des elektromagne- | Defekter Schlupftiirschalter
tisch testbaren Schlupftiirschalters
F.700 |Endschalter AUF und ZU zeitgleich « Eine unplausible Kombination von 2 aktiven Endschaltern
belegt
* Sicherung F1 defekt
F.701 Endschalter Teil6ffnung und Ge- Durch Riicksetzen des Endschalters Teil6ffnung oder des Endschalters Ge-
schlossen zeitgleich belegt schlossen oder Deaktivierung der Teil6ffnungsfunktion tber Parameter.
F.750 Protokoll Ubertragungsfehler des Defekte Hardware oder stark gestortes Umfeld
Absolutwertdrehgebers
F.752 Ubertragungsfehler zum Absolut- » Schnittstellenleitung fehlerhaft
wertdrehgeber des Antriebes
* Anschlussstecker der Steuerleitung im Endabschaltungsgehause des
Antriebes auf festen Sitz tiberpriifen
« Auswerteelektronik des Absolutwertdrehgebers fehlerhaft.
» Auswerteelektronik der Steuerung fehlerhaft
F.753 | Position hat sich sprunghaft gean- * Mechanisches Problem, Geber und Welle auf festen Sitz tiberpriifen
dert.
» Auswerteelektronik fehlerhaft
» Stark gestortes Umfeld




Fehlercode Beschreibung Ursache / Abhilfe

F.766 Interner Fehler Geber e Stark gestértes Umfeld

* Defekter Geber

* Geber Spannungsversorgungsproblem z. B. Batterie leer

F.850 Eingang Sammelstérung Das am Eingang angeschlossene Gerat meldet ein Problem
F.910 Interner NOT-HALT ausgelost Defekte Hardware
F.922 | Not-Stopp-Transistor defekt « Defekte Hardware

» Sicherung F1 defekt

F.927 Hardware-Testung der Transistoren | Defekte Hardware
Auf, Zu oder Sicherheit fehlge-

schlagen
F.931 Steuerungsinterner Fehler beim Defekte Hardware
ROM-Test
F.932 Steuerungsinterner Fehler beim Defekte Hardware
RAM-Test
F.970 |Interner Zugriffsfehler auf nichtfliich- | . pefekte Hardware
tigen Speicher (EEPROM)
* EMV-Storung beseitigen
» Profil neu setzen P.991
E.020 | Laufzeitiiberschreitung in SchiieB- + aktuelle Motorlaufzeit hat eingestellte maximale Laufzeit, P.415 (ZU-
Richtung Fahrt), P.419 (Totmann-Fahrt) iberschritten
* Tor schwergangig oder blockiert
« bei Einsatz von mechanischen Endschaltern hat einer der Endschalter
nicht ausgeldst
E.021 |Laufzeitiberschreitung in Offnen- + aktuelle Motorlaufzeit hat eingestellte maximale Laufzeit, P.410 (AUF-
Richtung Fahrt), P.419 (Totmann-Fahrt) iberschritten

* Tor schwergangig oder blockiert

* bei Einsatz von mechanischen Endschaltern hat einer der Endschalter
nicht ausgeldst

E.031 Antriebsdrehrichtung weicht von der | Motordrehsinn wurde gegeniber Eichung vertauscht
erwarteten Drehrichtung ab

E.080 |Wartung ist notwendig  Wartungszahler ist abgelaufen

E.115 |Befehl Stopp zu lange belegt « Defekter Taster

» Stopp, keine Fahrt moglich

E.116 |Fahrbefehl SchlieBen zu lange belegt | . pefekter Taster

» Stopp, keine Fahrt moglich

E.117 |Fahrbefehl Offnen zu lange belegt « Defekter Taster

» SchlieBen des Tores nicht moglich

E.320 Hindernis blockiert Fahrt e Tor oder Antrieb ist blockiert

* Bei Antrieben mit mechanischer Endabschaltung hat ein Endschalter

ausgelost
E.335 |Schlupftirschalter ungleichmaBig « Fehler Schlupftiirschalter
geschaltet
E.341 Einzugsicherung AUF ausgelost Einzugsicherung AUF ausgel6st
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Fehlercode Beschreibung Ursache / Abhilfe
E.342 Einzugsicherung AUF und ZU ausge- | Einzugsicherung AUF und ZU ausgel6st
16st
E.343 Einzugsicherung ZU ausgel6st Einzugsicherung ZU ausgel6st
E.344 |Sicherheit OSE FE1 ausgelost « Sicherheit OSE FE1 ausgelost
* Nurbei P.510:5.01 und P. 510:5.02
E.350 |Schaltleiste SE1istvorder ZU-Fahrt | . pefekte Schaltleiste
geschaltet
» Sicherheitsleiste ist betatigt
E.352 Negativer Test des Eingangs SE1 Fehler auf der Leiterplatte der Steuerung
E.360 |Schaltleiste SE2 istvor der ZU-Fahrt | . pefekte Schaltleiste
geschaltet
« Sicherheitsleiste ist betatigt
E.362 Negativer Test des Eingangs SE2 Fehler auf der Leiterplatte der Steuerung
der unteren Endlage — Testung fehl-
geschlagen (DW) * Gegebenenfalls Vorendschalter fiir Schaltleiste korrigieren
E.374 |Vorendschalter Schaltleistentestung | . vorendschalter Schaltleistentestung zu hoch eingestellt (MLS)
zu hoch eingestellt
» VES Position zu hoch eingelernt (AE)
E.408 | Kommunikationsstorung zur Erweite- | . Kommunikation zwischen Hauptplatine und Erweiterungsplatine gestort
rungskarte M2
+ BDC-XXX M2 defekt
E.768 Batterieunterspannung TST PD Batteriespannung der Pufferbatterie TST PD ist zu niedrig, Batterie erneuern
E.801 | Negative Testung der Lichtschranke | . pie Lichtschranke 1 wurde fehlerhaft getestet
1
« Das am Eingang angeschlossene Gerat funktioniert nicht
E.802 |Negative Testung der Lichtschranke | . pDije Lichtschranke 2 wurde fehlerhaft getestet
2
« Das am Eingang angeschlossene Gerat funktioniert nicht
E.803 | Negative Testung der Einzugsiche- + Die Testung war erfolglos
rung AUF
» Das am Eingang angeschlossene Gerat ist defekt
» Das Kabel zwischen angeschlossenem Gerét und Steuerung ist unter-
brochen
E.804 Negative TeStung der EinZUgSiChe' . D|e Testung war erf0|g|os
rung AUF und ZU
» Das am Eingang angeschlossene Gerat ist defekt
» Das Kabel zwischen angeschlossenem Gerat und Steuerung ist unter-
brochen
E.805 | Negative Testung der Einzugsiche- + Die Testung war erfolglos
rung ZU
» Das am Eingang angeschlossene Gerat ist defekt
» Das Kabel zwischen angeschlossenem Gerét und Steuerung ist unter-
brochen
E.806 |Negative Testung der Schaltleiste « Die Schaltleiste SE1 wurde fehlerhaft getestet
SE1
« Das am Eingang angeschlossene Gerat funktioniert nicht
E.807 |Negative Testung des Sicherheits- « Der Sicherheitseingang SE2 wurde fehlerhaft getestet
eingangs SE2
» Das am Eingang angeschlossene Gerat funktioniert nicht




Fehlercode Beschreibung Ursache / Abhilfe
E.808 |Negative Testung der Schlupftiir SE2 | . pije Schlupftiir SE2 wurde fehlerhaft getestet
» Das am Eingang angeschlossene Gerat funktioniert nicht
E.810 zunkleiste konnte nicht aktiviertwer- | . Dje Funk-Schaltleiste kann nicht aktiviert werden
o » Das am Eingang angeschlossene Gerat funktioniert nicht
E.851 Eingang Sammelstérung Das am Eingang angeschlossene Gerat meldet ein Problem
1.043 Storung des Vorendschalters fir die | Der Vorendschalter fir die Lichtschranke bleibt auch in der Teil6ffnungsposi-
Lichtschranke tion, bzw. in der oberen Endlage belegt.
1.081 Ablauf des Wartungsintervalls Wartungszahler lauft ab
I.111 Funktaster Kanal 1 zu lange belegt . Defekter Funktaster
* Eingang wird ignoriert
1.112 Funktaster Kanal 2 zu lange belegt . Defekter Funktaster
« Eingang wird ignoriert
1.113 Funktaster Kanal 3 zu lange belegt . Defekter Funktaster
* Eingang wird ignoriert
1.114 Funktaster Kanal 4 zu lange belegt . Defekter Funktaster
* Eingang wird ignoriert
1.118 Fahrbefehlfolgetaster zu lange belegt | . pefekter Taster
« Eingang wird ignoriert
1.119 Fahrbefehlfolgetaster zu lange belegt| . pefekter Taster
* Eingang wird ignoriert
1.220 | RWA-Eingang ausgelost + Anfahren der RWA-Position, alle anderen Eingange, auBer NA1/NA2,
werden ignoriert
» Keine Fahrt in RWA-Position moglich
1.351 Schaltleiste SE1 hat bei 5 aufeinan- | Automatischer SchlieBbefehl hat das Tor 5 mal hintereinander auf Hindernis
der folgenden Abfahrten ausgeldst gefahren, Torbereich frei raumen
1.361 Schaltleiste SE2 hat bei 5 aufeinan- | Automatischer SchlieBbefehl hat das Tor 5 mal hintereinander auf Hindernis
der folgenden Abfahrten ausgeldst gefahren, Torbereich frei raumen
1.852 Eingang Sammelstérung Das am Eingang angeschlossene Gerat meldet ein Problem
1.905 Deckeltastatur ist nicht aufgesteckt

* Dreh-Driick-Taster, Deckeltasten lassen sich nicht bedienen

* Kabel TA ist nicht aufgesteckt

Interne systembedingte Fehler F.9xx
Uberpriifen Sie beim Fehler F.700/F.922 die Sicherung F1 und tauschen diese gegeben falls (1 AT). Bei den anderen Fehlern han-
delt es sich um interne Fehler, die nicht vom Bediener beseitigt werden kénnen.
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Lage der Klemmen und Gesamt-Anschlussplan: P.991: 0 Mechanische
Endabschaltung

Antrieb mit mechanischer Endabschaltung

S1F - Sicherheitsendschalter AUF
Antrieb S2F - Sicherheitsendschalter ZU

S3F - Sicherheitsschalter Notbetatigung
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Die Funktion von SE1 Optoelektronische Schaltleiste oder Elektrische Schaltleiste wird bei der Erstinbetriebnahme festgelegt.



Lage der Klemmen und Gesamt-Anschlussplan: P.991: 1 Mechanische
Endabschaltung

Antrieb mit mechanischer Endabschaltung

S1F - Sicherheitsendschalter AUF
Antrieb S2F - Sicherheitsendschalter ZU

S3F - Sicherheitsschalter Notbetatigung
S3F S1F S4F - Thermoschalter
EETED - S5 s6 | S7 S8 S5 - Betriebsendschalter AUF
i S4F S2F S6 - Betriebsendschalter ZU
; S7 - Vorendschalter (VES)
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Die Funktion von SE1 Optoelektronische Schaltleiste oder Elektrische Schaltleiste wird bei der Erstinbetriebnahme festgelegt.
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Lage der Klemmen und Gesamt-Anschlussplan: P991: 2 Absolutwertdrehgeber

Antrieb
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Die Funktion von SE1 Optoelektronische Schaltleiste oder Elektrische Schaltleiste wird bei der Erstinbetriebnahme festgelegt.




Schaltplane fiir Elektro-Zubehor

Anschluss OSE
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Lichtschranke mit PNP-Ausgang
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Einzugssicherung mit Sicherheitsauswerter

NA2 NO ’\I
NA2 C
L

™

N —— N

@ OSE 1
OSE 2

Wartung

Diese Steuerung ist wartungsfrei.

Reinigung

Reinigen Sie das Gehause nur von auBen mit einem geeignetem Tuch. Verwenden Sie kein Reinigungsmittel, da dieses den Kunst-
stoff angreifen kann.
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Technische Daten

Typ

Abmessungen Steuerung (B x H x T):

ca. 200 x 400 x 155 mm inkl. Montagelaschen

ca. 200 x 400 x 184 mm inkl. Montagelaschen und Hauptschalter

Montage

senkrecht

Versorgungsspannung uber L1, N, PE:

230V 1~N PE £10%, 50Hz
Absicherung: Allpolig 10 A

Eigenverbrauch der Steuerung:

max. 30 W bei voller Bestlickung

Spannungsausgang T1 /N (230 V):

Entspricht Versorgungsspannung, abgesichert Giber Sicherung 2,5A

Spannungsausgang

24 VDC ungeregelt (£10% bei Nennspannung 230 V)
Grundplatine Relais: max. 200 mA

Grundplatine Schiitz: max. 500 mA

Eingange (FE 1 — FE 8):

typ. 24 VDC / <10mA +/- 20%
alle Eingange sind potentialfrei anzuschlieBen:

min. Signaldauer fir Eingangssteuerbefehle: > 100 ms

Sicherheitskette / NOT HALT

Alle Eingénge sind unbedingt potentialfrei anzuschlieBen
Kontaktbelastbarkeit: 200 mA / 30 VDC

Sicherheitseingang SE1 und SE2

Flr elektrische Sicherheitsleisten mit 8,2 kQ / 1,2 kQ Abschlusswiderstand und fiir
dynamische optische Systeme

Sichere Funktionen
(EN ISO 13849-1:2008)

Sicherheitsleiste:SE1, SE2, FE1 Kategorie 2 /PLd
Lichtschranke mit Testung Kategorie 2 /PLd
Not-Halt Kategorie 2 /PLd

Relais Rel1 und Rel2

Bei induktiven Schaltlasten sind geeignete EntstérmaBnahmen vorzusehen

Wechslerkontakt potentialfrei
3A/250VAC;3A/30VDC

Relais Rel3 SchlieBerkontakt potentialfrei
0,5A/24VDC

Ausgangsleistung (Motor) Schitz: P,,,: 4,5 kVA
Temperaturbereich | Betrieb: -10...+40°C

Lagerung: -20...+70°C
Luftfeuchte bis 95% nicht kondensierend
Vibration schwingungsarme Montage, z. B. an einer gemauerten Wand
Schutzart IP54 (Optional 65)
Gewicht Ca. 3,5kg

ACHTUNG

Einmal fiir Leistungsschaltung benutzte Kontakte kénnen keine Kleinstrome mehr schal-
ten.




Konformitatserklarung

BECKER-ANTRIEBE GMBH
Friedrich-Ebert-Str. 2 - 4
D - 35764 Sinn

BECKER

- Original -

EG-Konformitatserklarung

Hiermit erklaren wir, dass die nachstehende Produktserie

Produktbezeichnung: Torsteuerung

Typenbezeichnung: BDC-i440...

Ausfuhrung: R, S, SW

ab Seriennummer: ab 15300001 [Ziffer 1, 2 entspr. Baujahr]

den einschlagigen Bestimmungen folgender Richtlinien entspricht:

Maschinenrichtlinie (2006/42/EG)
Elektromagnetische Vertraglichkeit (2004/108/EG)

AuBerdem wurden die Schutzziele der Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG gemal Anhang |
Nr.1.5.1 der Richtlinie 2006/42/EG eingehalten.

Angewandte harmonisierte Normen:

DIN EN 60335-1:2012

EN 60335-2-103:2003 +A11:2009
EN ISO 13849-1:2008

EN 61000-6-1:2007

EN 61000-6-2:2006

EN 61000-6-3:2007

Weitere angewande Normen:
DIN EN 12453:2000

Bevollméachtigter fiir die Zusammenstellung der relevanten technischen Unterlagen:
Becker-Antriebe GmbH, Friedrich-Ebert-Str. 2 -4, D - 35764 Sinn

Diese Konformitatserklarung wurde ausgestellt:

fkjﬁ_ﬂ
Sinn, . A ﬂ% —
Ort, Datum Dipl.-Ing. Dieter Fuchs, Geschaftsleitung

Diese Erklarung bescheinigt die Ubereinstimmung mit den genannten Richtlinien, beinhaltet jedoch keine Zusicherung
von Eigenschaften. Die Sicherheitshinweise der mitgelieferten Produktdokumentation sind zu beachten!

Dokument: TS 007/15 de
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